SV-1S7 Kullanim Kilavuzu

0.75~22kW(200V) 0.75~375kW(400V)

LS




LS Degisken Frekansl Suricileri satin aldi  giniz igin te sekkurler!

EMNIYET TALIMATLARI

Yaralanma ve maddi hasari 6nlemek icin bu talimatla i takip edin.
Talimatlari goz ardi etmek do @ru olmayan cali sma, zarar veya hasara

sebep olacaktir. Ciddiyetleri a sagidaki i saretler tarafindan belirtilir.

/& TEH |_|KE Bu isaret, talimatlari takip etmediginiz takdirdch

ani 6lum veya ciddi yaralanmayi belirtir

Bu isaret dliim veya ciddi yaralanma
& UYARI olasiligini belirtir

A TEDB'R Bu igaret yaralanma veya maddi hasar

\ olasiligini belirtir /

B Bu kilavuzdaki ve cihazinizin izerindeki her isaretin anlami su sekildedir.

& Bu emniyet uyan isaretidir.
Tehlikeli durumdan sakinmak icin talimatlan dikkatlice okuyun ve takip edin.

A Bu isaret kullaniciyi Uriin icerisinde zarara veya elektrik carpmasina
sebep olabilecek “tehlikeli gerilim” mevcudiyeti konusunda uyarir.

B Bu kilavuzu okuduktan sonra, kullanicinin her zaman erigebilecegi bir yerde
bulundurun.

B Bu kilavuzu, Urinleri gercekte kullanan ve onlarin bakimindan sorumlu olan kisiye
verilmelidir.



/N UYARI

Gug uygulanmi s iken veya cihaz cali siyor iken kapa g1 ¢cikarmayin.
Aksi takdirde, elektrik carpmasi meydana gelebilir.

Sdurdcundn 6n kapa @1 cikariimi ¢ durum iken cali stirmayin.
Aksi takdirde, yuksek gerilim terminalleri veya sarjli kapasitore temas etme sebebiyle elektrik
carpmasina maruz kalabilisiniz.

Girig guct uygulanmami s olsa dahi, periyodik muayeneler veya kablolama

haricinde kapa @1 cikartmayin.
Aksi takdirde, sarjli devrelere temas edebilir ve elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Kablolama ve periyodik muayeneler giri  $ gucinin kesilmesinden en az 10
dakika sonra ve DC bara geriliminin de sarj oldu gu, bir 6lgt aleti ile

denetlendikten sonra (DC 30V altinda) gergekle  stirilmelidir.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Butonlari kuru ellerle ¢cali  stiriniz.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Kablo izolasyonlari hasarli ise kabloyu kullanmayiniz.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Kablolari surtmelere, a siri gerginli ge, agir yuklere veya siki stirmaya maruz
birakmayiniz.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.




/N TEDBIR

Sdrdcuyl alev almaz bir ylzey Uzerine kurun. Yakini  na alev alabilir bir
malzeme koymayin.
Aksi takdirde, yangin cikabilir.

Surdcu hasar gorirse giri  $ gucund kesin.
Aksi takdirde, ikincil bir kaza ve yangina yol acgabilir.

Giri s gucu uygulandiktan veya kapatildiktan sonra suricu ye temas etmeyin.
Bir kac¢ dakika siresince sicak kalacaktir.
Aksi takdirde, cilt yanmasi veya hasari gibi bedeni yaralanmalara maruz kalabilirsiniz.

Kurulumu tamamlanmi $ olsa dahi, hasarli veya parcalari eksik bir stirticti  ye
glc¢ uygulamayin.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Sdrdcu icine iplik, ka git, agac parcaciklari, toz veya di ger yabanci madde
giri sine misaade etmeyin.
Aksi takdirde, yangin veya kaza meydana gelebilir.

CALISTIRMA ONLEMLERI

(1) Kullanma ve kurulum

Uriini agirhigina gore tutun.

Tavsiye edilen sayidan fazla suric kutularini Ust tste koymayin.
Bu kilavuzda belirtilen talimatlara gére kurun.

Kapagd! nakliye esnasinda agmayin.

Suricl Uzerine agir maddeler koymayin.

Suricl yerlestirme yonintn dogru oldugunu kontrol edin.
Suriclyu dustrmeyin, veya darbeye maruz birakmayin.

200V sinifi icin 100 ohm veya daha disik ve 400V sinifi icin 10 ohm veya daha disik toprak
empedansi kullanin.

Muayene veya kurulum icin PCB ‘ye dokunmadan 6nce ESD (Elektrostatik Desarj) ‘a karsi
koruyucu tedbirler alin.
Suriclyt asagidaki cevresel sartlar altinda kullanin:

O 0O OOoO0oOooooo




CT YUku: - 10 ~ 5001 (donma olmaksizin)

VT Yiki: -10 ~ 4001 (donma olmaksizin)

Not: 5000 ‘de VT YUkl altinda kullanildiginda yukin
80% ‘inden diusuk kullanin

Goreceli nem 90% RH veya daha az (sivilasma olmaksizin)

Depolama sicakhgi -20~65 1]

Korozyon yapici gazdan, tutusabilir gazdan,

yagdan, dumandan veya tozdan korunakli

Deniz seviyesinin azami 1,000m dstlinde, Azami

5.9m/san’ (0.6G) veya daha az

Atmosfer basinci 70 ~ 106 kPa

Ortam sicakhgi

Cevre

Konum

Yukseklik, Titresim

(2) Kablolama

O OOooo 0O

Saricundn cikisina gug faktéri dizeltme kapasitord, asiri gerilim koruyucu veya RFI filtresi
baglamayin.

U, V, W cikis kablolarinin motora baglanti sirasi motorun dénme yonini etkileyecektir.

Dogru olmayan terminal kablolamasi cihaz hasarina yol agabilir.

Giris/cikis terminallerinin(R,S,T / U,V,W) baglantisini ters ¢evirme sirticlye zarar verebilir.
Yalnizca LS siricusi konusunda uzman yetkili personel kablolama ve muayeneleri
gerceklestirmelidir.

Daima kablolamadan énce sirtclyd kurun. Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz
veya bedensel yaralanma olusabilir.

(3) Deneme calistirmasi

O

O

Calistirmadan 6nce butin parametreleri kontrol edin. Yike bagl olarak parametre degerlerini
degistirmek gerekebilir.

Daima her terminale bu kilavuzda belirtildigi sekilde izin verilen aralikta gerilim uygulayin. Aksi
takdirde, surticide hasar meydana gelebilir.

(4) Calistirma onlemleri

O Oooo o o O

Otomatik tekrar baglatma fonksiyonu segili iken, bir alarm durmasindan sonra motor aniden
calisacagindan motordan uzak durun.

Tus takimi tGzerindeki Stop (Dur) tusu yalnizca uygun fonksiyon ayari yapilmissa gecerlidir. Bir acil
durdurma butonunu ayri olarak hazirlayin.

Referans sinyal mevcut iken bir alarm sifirlamasi yapilirsa, ani bir calisma meydana gelecektir.
Referans sinyalinin kapali oldugunu pesinen kontrol edin. Aksi takdirde, bir kaza meydana gelebilir.
Sdricl icinde herhangi bir seyi modifiye etmeyin veya degistirmeyin.

Motor, suriiciiniin elektronik 1si fonksiyonu tarafindan korunmuyor olabilir.

Saricundn sik ¢alistinimasi/durdurulmasi icin striicti girisinde manyetik kontaktor

kullanmayin.

Elektromanyetik parazit etkisini azaltmak icin gurulta filtresi kullanin. Aksi takdirde, yakindaki
elektronik cihazlar etkilenebilir.



O Girig gerilimi dengesizligi durumunda AC reaktort kurun. Suriictiden yayilan yiksek frekansli
gurdltiye bagli olarak Gug Faktori kapasitorleri ve jeneratérler asiri isinabilir ve hasar gorebilir.

O 400V sinifi motoru suricl ile stirerken yalitimla diizeltiimis bir motor kullanin veya mikro asiri
gerilimden korumak icin tedbirler alin. Motor terminallerinde kablolama sabitine vasiflandirilabilinir
bir mikro asir1 gerilim meydana gelir ve yalitimi bozabilir ve motora zarar verebilir.

O Cihazi calistirmadan 6nce ve kullanici programlamasindan énce kullanici parametrelerini fabrika
ayarlarina getirin.

O Siricl kolayca yuksek hizda iglemlere ayarlanabilir. Cihazi ¢alistirmadan énce motorun veya
makine aksaminin kapasitesini denetleyin.

O DC-Fren fonksiyonunu kullanirken durdurma torku Uretilmez. Durdurma torku gerekli oldugunda
ayri techizat kurun.

(5) Hata 6nleme tedbirleri

O Sdriclt aksadiginda makine ve techizati tehlikeli durumlardan korumak icin acil fren gibi bir
emniyet yedegdi saglayin.

(6) Bakim, muayene ve parca degisimi

[0 Sdrdcinin denetim devresi Gzerinde megger (yalitim direnci) testi uygulamayin.
O Periyodik muayene icin Bélim 12‘ye bakin (parca degisimi).

(7) imha
[0 Sdriclyt imha ederken endustriyel atik olarak siniflandirin.
(8) Genel talimatlar
O Bu talimat kilavuzundaki sema ve ¢izimlerin gogu sirticiiyl devre kesicisiz, kapaksiz veya kismi

acik olarak gostermektedir. Surticiiyd hi¢ bir zaman bu sekilde galistirmayiniz. Kapagi ve devre
kesicileri her zaman takin ve suricuyu ¢alistirirken bu talimat kilavuzunu takip edin.



Bolum 1 Temeller

1.1 Kullanimdan Once Bilmeniz Gerekenler
1.1.1 Urliniin denetimi
Sirtctyt kutudan gikartin, Uriin gévdesinin yan tarafinda gosterilen degeri ve stirlic tipinin ve nominal ¢ikisin tam

olarak siparis ettiginizle ayni olup olmadigini denetleyin. Uriiniin nakliye esnasinda hasar gorip gormedigini de

denetleyin.
Uygulamali Motorun Kapasitesi Seri lsmi Girig Gerilimi | Tus takimi UL EMC @ DCR
0008 0.75 [kW]
0015 15 [kw]
0022 22 kW]
0037 37 kW]
0055 55 kW]
0075 75 kW]
0110 n [kw o
- 0150 15 [kW] 2 2:3Faz | N:YOK | OACK | Bos: | Bos:
o 0185 185 KW] z 200~230[V] EMC | DCR
g; 0220 2 W] %T 4 3ra S(: GGr:;:kD E: MJCaTTaizlah yok | yok
0300 0 [kw] %) 380~480[V] | Yieyic) " remc ook
0370 37 kW] = P: Muhafazall
0450 45 kW] = UL Tipi 12
0550 55 [kKW]
0750 75 kW]
0900 90 [kwW]
1100 110 [kKW]
1320 132 [kwW]
1600 160 [kKW]
1850 185 [kW]
2200 220 [KW]
2800 280 [KW]
3150 315 [kKwW]
3750 375 kW]
1.1.2 Parcalar

Uriin hakkinda herhangi bir siipheniz varsa veya iriiniin hasarli oldugunu tespit ettiyseniz, firmamizin sube
ofislerini arayiniz (kilavuzun arka kapagina bakin).

1.1.3 Cihaz ve Parcalarin cali smaya hazirlanmasi

Calismaya hazirlama ¢ok az degisiklik gosterebilir. Parcalari kullanima gore hazirlayin.

1.1.4 Kurulum

Sdrtciiniin dmrinde ve performansinda azalma olmasini engellemek icin Griind konum, yon ve cevresindekileri

dikkate alarak dogru bir sekilde kurdugunuzdan emin olun.



Bolim 2 Ozellikler

2.1 Ozellikler

2.1.1 Nominal Giri g ve Cikis : 200V sinifinin (0.75~22kW) giri g gerilimi

Tip : SV xxx iS7 — 2x 0015 | 0022 | 0037 | 0055 | 0075 | 0110 | 0150 | 0185 | 0220

1 [HP]

"Uygulanan Motor [KW] 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 ]_’L 15 18.5 22
2 [k\'\/'z]m'”a' Kapasite | 19 | 30 | 45 | 61 | 91 | 122 | 175 | 229 | 282 | 335
S [INominal [ CT 5 8 12 | 16 | 24 | 32 | 46 | 60 | 74 | s8
£ |Akm[y VT 8 | 12 | 16 | 24 | 32 | 46 | 60 | 74 | 88 | 124
S | Cikis Frekansi 40 ~ 400 [HZ]

Cikis Gerilimi [V] %3-faz 200 ~ 230V

= Alinabilir Gerilim [V] | 3-faz 200 ~ 230 VAC (-15%,+10%,)

£ @ | Girig Frekansi 50 ~ 60 [Hz] (x5%)

§ O [Nominal |CT |83 [120 [ 186 | 24 [ 3290 [ 414 [ 58 [ 69 | 88 | 9

Akm[A | VT 7 | 106 | 148 [ 215 | 28 | 42 | 52 | e0 | 75 | 107

* DCR olmayan Urtinlere yalnizca CT(AJir calisma) yiik dederinde kullanildiinda garanti servisi saglanmaktadir.

2.1.2 Nominal Giri g ve Cikig: 400V sinifinin (0.75~22kW) giri $ gerilimi

Tip : SV xxx iS7 — 4x 0008 0015 | 0022 | 0037 | 0055 | 0075 | 0110 | 0150 | 0185 | 0220

[HP]

&Y
Uygulanan Motor 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 ]_’L 15 18.5 22
2 Nominal Kapasite

1.9 3.0 4.5 6.1 9.1 12.2 18.3 22.9 29.7 34.3

2 | kAl
O | @ Nominal CT 2.5 4 6 8 12 16 24 30 39 45
E Akim [A] VT 4 6 8 12 16 24 30 39 45 61
£ | Cikis Frekansi %0 ~ 400 [HZ]
Z | Cikis Gerilimi [V] % 3-faz 380 ~ 480V
Alinabilir Gerilim [V] | 3-faz 380 ~ 480 VAC (-15%~+10%)
S | Girig Frekansi 50 ~ 60 [Hz] (+5%)
£ -2 Nominal CT | 43 | 72 | 106 | 154 | 21 | 258 | 39 44 57 57
Z O] Akim [A] VT | 35 | 53 73 | 108 | 138 | 225 26 33 40 52

* DCR olmayan Urtinlere yalnizca CT(AJir calisma) yiik dederinde kullanildiyinda garanti servisi saglanmaktadir.



Bolum 2 Ozellikler

2.1.3 Nominal Giri g ve Cikig: 400V sinifinin (30~160kW) giri g gerilimi

Type: SV iS7-40 | 0300

HP] | 40 | 50 | 60 | 75 | 100 | 120 | 150 | 180 | 225 | 250 | 300 | 375 | 420 | 500
kW] | 30 | 37 | 45 | 55 | 75 | 90 | 110 | 132 | 160 | 185 | 220 | 285 | 315 | 375
Normal Kapasite [kKVA]'2) 46 | 57 | 69 | 84 | 116 | 139 | 170 | 201 | 248 | 286 | 329 | 416 | 467 | 557
CT | 61 | 75 | 91 | 110 | 152 | 183 | 223 | 264 | 325 | 370 | 432 | 547 | 613 | 731
VT | 75 | 91 | 110 | 152 | 183 | 223 | 264 | 325 | 370 | 432 | 547 | 613 | 731 | 877

Uygulanan Motor *1)

*3
Nominal| Nominal Akim [A]

GRS ks Frekansi [Hz] | 0= 400 [Hz] (Sensdrsiz-L: 0 ~ 300Hz, Sensorsiiz-2, Vekior: 0 ~ 120Hz) ‘8
Cikis Gerilimi [V] 3-faz 380 ~ 480V *5)
Alinabilir Gerilim [V] 3-faz 380 ~ 480 VAC (-15% ~ +10%)
Nominal | Frekans [Hz] 50 ~ 60 [Hz] (+5%)
Giris CT | 57 | 69 | 83 | 113 | 154 | 195 | 239 | 286 | 362 | 404 | 466 | 605 | 674 | 798

Nominal Akim [A]

VT | 90 109 | 123 | 162 | 195 | 237 | 282 | 350 | 403 | 463 | 590 | 673 | 796 | 948

*1) Uygulanan motor 4 kutuplu standart motor icin uygulanan azami kapasiteyi belirtir.
*2) Nominal Kapasite: 200V sinifinin giris kapasitesi i¢in 220V baz alinmaktadir ve 400V sinifininki i¢in 440V baz alinmaktadir.

Akim degeri igin CT baz alinmaktadir.

*3) Nominal akimin ¢ikisi tetikleme frekans (CON-04) ayarlarina gére sinirlanmaktadir.

*4) Sensorsiiz-1 durumunda, 3,4 ' kontrol modu (DRV-09 Kontrol Modu) olarak segerek frekansi 300Hz'e kadar ayarlayabilirisniz.
Sensdrsuiz-2 durumunda, 3,4 ' kontrol modu (DRV-09 Kontrol Modu) olarak secerek frekansi 300Hz'e kadar ayarlayabilirisniz.

*5) Azami ¢ikis gerilimi saglanan gu¢ geriliminin tizerine gikmaz. Cikis gerilimini saglanan gii¢ geriliminin altinda istediginiz sekilde
secebilirsiniz.

2.1.4 Diger bilgiler

1) Kontrol

V/F kontrolu, V/F PG, kayma telafisi, sensorsiiz vektor-1, sensorsiiz vektor -2,
vektor kontrolu

Frekans Ayari Dijital komut : 0.01Hz
Cozunurla gu Analog komut : 0.06Hz (azami frekans : 60Hz)

Kontrol Yontemi

Dijital komut calismasi : Azami frekansin 0.01% ‘si
Analog komut ¢alismasi : Azami frekansin 0.1% ‘si

V/F Sablonu ‘ Dogrusal, cift indirgeme, kullanici V/F

Asin yuk Kapasitesi CT akim degeri :1 dakika siiresince 150%, VT akim degeri : 1 dakika siiresince 110%
Tork Arti g El ile tork artisi, Otomatik tork artig!

* DCR olmayan Urtinlere yalnizca CT(AJir calisma) yiik dederinde kullanildiginda garanti servisi saglanmaktadir.

Frekans De geri




Bolim 2 Ozellikler

Calisma Yontemi TU§ takimi/terminal blok/haberlesme calismasi arasindan secilebilir

Analog : 0~10Vv], -10 ~ 10[Vv], 0 ~ 20[mA]
Frekans Ayar Dijital: tus takimi

PID kontrolu, arttirma-azaltma calismasi, 3-telli calismasi, DC freni, Frekans siniri,
Frekans ziplama, Ikinci fonksiyon, Kayma telafisi, Geri doniis 6nleme, Otomatik
Caligma Fonksiyonu tekrar calisma, Siricl Kestirmesi, Hizli Calisma Otomatik ayarlama, Ener;ji
depolama, Gulg¢ kesmesi, Akis kesmesi, Kacak akim indirgeme, MMC, Kolay
Calisma.

NPN (Sink) / PNP (Kaynak) secilebilir

Cok fonksiyonlu Fonksiyon: ileri galisma, geri calisma, sifirlama, harici hata, acil durma,
terminal Jog calisma, sirall frekans-yiksek/orta/alcak, ¢ok seviyeli hizlanma ve yavaslama —
(8 nokta) yiksek/orta/algak, durma esnasinda D.C. kontrol, ikinci motor secimi, frekans artirma,
P1~pP8g® frekans azaltma, 3-telli calismasi, PID kontrol esnasinda genel ¢alismaya gecis, Secenek
calismasi esnasinda ana surlicti gévde calismasi, analog komut frekans sabitleme,
hizlanma ve yavaslama durmasi segcilebilir.

0 ~ 10 Vdc (20mA ‘den duslk) : frekans, akim, gerilim, direk akim geriliminden
secilebilir

Analog ciki §

Cok fonksiyonlu
open-kollektor DC 24V 50mA ‘den disik
terminal Ariza cikisi ve siriicli calisma ¢ikisi
Cikis (N.O., N.C.) AC250V 1A ‘den duisiik,
réle terminali DC 30V 1A ‘den dusiik

1) IN Grubundaki IN-65~75 parametre ayarina gore Cok fonksiyonlu terminal icin kullanilabilir Fonksiyonlar.
3) Koruyucu Fonksiyon

asiri gerilim, disik gerilim, asiri akim, toprak akim algilama, stirticli asiri Isinmasi,
motor agsirt 1sinmasi, ¢ikis gorintileme, asin yik koruma, haberlesme hatasi,
frekans komut kaybi, sogutma fan arizasi, PID dncesi arizasi, motor yok hatasi,
harici kesme hatasi, vb.

durma onleme, asiri yuk, hafif yik, enkoder hatasi, fan arizasi, tus takimi komut
kaybl, hiz komut kaybl.

CT sinifindan diustik 15 msan (VT sinifi 8 msan) : calisma devam eder
Anlik Kesilme 2 (Nominal giris gerilimi, Nominal ¢ikis dahilinde)
CT sinifindan yiiksek 15 msan (VT sinifi 8 msan) : otomatik olarak tekrar baslar

2) CT (Agir Calisma) akim degerinde ¢alisma
4) Yapi ve Kullanim Ortami

Zorlamali hava puskirtmeli sogutma: 0.75~15kwW (200/400V sinifi), 22kW (400V
Sogutma Yontemi sinifr)
Hava cekisli sogutma: 22kW (200V sinifi), 30~160kW (400V sinifi)

75 KW ‘dan dusiik: Acik tip (IP 21), UL muhafazali tip 1 (Secenek)
Koruma Yapisi 90kW ‘tan yilksek: Acik tip (IP 20), UL muhafazali tip 1 (Segenek)
Ayri Uriin (22kW ‘tan disuK): sizdirmaz IP54 tip, UL muhafazali tip 12

CT (Agir Calisma) yuki: - 10 ~ 50°C (buz veya donma olmaksizin)

VT (Normal Calisma) yiiki: - 10~ 40°C (buz veya donma olmaksizin)

(50°C  ‘de VT yuki kulland 1 § 1 n 1 zda yiki 80% ‘inden az kullanmaniz tavsiye
olunur)

Ortam Sicakl gi

Koruma Sicakli gt -20°C ~ 65°C

Ortamdaki Nem \ Bagil nemin 90% RH ‘sinden dusiik (sivilasma olmaksizin)

Yikseklik, Titre sim 1,000m ‘den diisiik, 5.9m/san’ (0.6G) ‘den diisik

Korozyon yapici gaz, tutusabilir gaz, yag, duman veya toz olmamalidir.




Bolim 3 Kurulum

3.1.2 Boyut (UL Muhafazali Tip 1, IP21 Tip)
1) SV0008-0037iS7 (200V/400V)
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Bolim 3 Kurulum
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3) SV0110-0150iS7 (200V/400V)
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Bolim 3 Kurulum

5) SV0300-0450iS7 (400V)
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Bolim 3 Kurulum

6) SV0550-0750iS7 (400V)
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Bolim 3 Kurulum

7) SV0900-1100iS7 (400V)
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Bolim 3 Kurulum
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8) SV1320-1600iS7 (400V)
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Bolim 3 Kurulum

3.1.3 Boyutl (UL Muhafazal Tip12, IP54 Tip)
1) SV0008-0037iS7 (200V/400V)
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Bolim 3 Kurulum

2) SV0055-0075iS7 (200V/400V)
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Bolim 3 Kurulum
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3) SV0110-0150iS7 (200V/400V)
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Bolim 3 Kurulum

4) SV0185-0220iS7 (200V/400V)
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3.1.4 Chazin Boyut ve A girh g (UL Muhafazali Tip 1, IP 21 Tipi)

EMCEDCL | "2 | vajzcaDCL | EMCEDCL
Suriict Kapasitesi | W[mm] | Himm] | D[mm] Agirhik Oriin ) UrE]n . oImvaya[]
[Kg] agi §i[Kg] agirh gifKa] Uriin a girl gi[Kg]

SV0008iS7-2/4 150 284 200
SV0015iS7-2/4 150 284 200 55 45 5.0 4.5
SV0022iS7-2/4 150 284 200 55 45 5.0 4.5
SV0037iS7-2/4 150 284 200 55 45 5.0 4.5
SV0055iS7-2/4 200 355 225 10 8.4 9.3 7.7
SV0075iS7-2/4 200 355 225 10 8.4 9.3 7.7
SV0110iS7-2/4 250 385 284 20 17.2 16.8 14
SV0150iS7-2/4 250 385 284 20 172 16.8 14
SV0185iS7-2 280 461.6 298 30 27 259 22.9
SV0220iS7-2 280 461.6 298 30 25.8 259 22.9
SV0185iS7-4 280 461.6 298 274 235 233 19.7
SV0220iS7-4 280 461.6 298 274 235 235 20.1
SV0300iS7-4 300 594 300.4 - - 41 28
SV0370iS7-4 300 594 300.4 - - 41 28
SV0450iS7-4 300 594 300.4 - - 41 28
SV0550iS7-4 370 663.4 371 - - 63 45
SV0750iS7-4 370 663.4 371 - - 63 45
SV0900iS7-4 510 784 423 - - 101 -
SV1100iS7-4 510 784 423 - - 101 -
SV1320iS7-4 510 861 423 - - 114 -
SV1600iS7-4 510 861 423 - - 114 -

Yukaridaki Agirik[Kg] EMC FILTRESI, DCL dahil toplam agirig belirtir. (kutu paketi haric)
30~160 kW Uriinleri yalnizca DCL secenegine sahiptirler.
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Bolim 4 Kablolama

4.1.7 Ana devre terminalleri

1) 0.75 ~ 22 KW (200V/400V)

R(L1) S(L2) T(L3) P(#) B N(-) U \Y W
|—|:I—,
DBR
Dinamik Fren
@ Direnci
/N

Terminal Sembolil Terminal ismi Tanim

R(L1),S(L2),T(L3) AC guic kaynak girisi Normal AC girisine baglanti yapar
P(+) (+) DC gerilim terminali (+) DC bara gerilim terminali
N(-) (-) DC gerilim terminali (-) DC bara gerilim terminali
P(+),B Dinamik Fren Direnci Dinamik fren direncine baglanti yapar.
uVv,w Sdrtci cikisi 3 faz indiiksiyon motoruna baglanti yapar
2) 30 ~ 75 KW (400V)
R(L1) S(L2) T(L3) P1(+) P2 N(-) U \Y, w
—
3Faz AC DBU | [P N [BLB2
Girigi I
>—

Terminal Sembolil Terminal ismi Tanim

R(L1),S(L2),T(L3) AC gug kaynak girisi Normal AC girigine baglanti yapar
P1(+) (+)DC gerilim terminali (+)DC bara gerilim terminali
Dinamik fren direng Dinamik fren birimine baglanti yapan gerilim
P2,N(-) y L
baglantisi terminali
N(-) (-)DC gerilim terminali (-)DC bara gerilim terminali.
uVv,w Sdrtci cikisi 3 faz indiiksiyon motoruna baglanti yapar
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Bolim 4 Kablolama

3) 90 ~ 160 KW (400V)

RLL) | SL2) | TL3) P(+) NG U Vv W

. B -
Ginigl l fren birimi
Dinamik fren
direnci /N

Terminal Semboli Terminal ismi Tanim

R(L1),S(L2),T(L3) AC gui¢ kaynak girigi Normal AC girisine baglanti yapar
P(+) (+)DC gerilim ternimali (+)DC bara gerilim terminali
N(-) (-)DC gerilim terminali (-)DC bara gerilim terminali
P(), NO) Harici fren birim baglantisi 'grrrﬁr;\q:; fren birimine baglanti yapan gerilim
UVv,w Saruci gikisi 3 faz indiiksiyon motoruna baglanti yapar.
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Bolim 4 Kablolama

1) Ornek Dagitim
bbb 27
Role2 Open Kollektor 24V gug - B
(Normalde Acik) Cikisl kaynagi { { { { al
— 4 ™
A2 |C2 |NC QlL [EG |24 |cm [P1 |P2 |P3 |P4 |5G S+ |[S- |c™m
Al |C1 |Bl P5 CM |VR+ |[VR- | V1 |11 5G |AO1 |AO2
(L J) (L ? &Q
Rolel 5 88
< 33
(Normalde Acik) O 9 >>
. - ere
Potansiyometre ve  Analog akim girisi ® ==
Dijital kontak noktasi girisi _ analog gerilim girisi - durumunda o
(NPN/PNP, Sink/Kaynak mod destedi) durumunda (4~20 mA giris)
(-10V~+10V giri §)
T X
Role2 Open Kollektor 24V giic f/ O(/ ?/ O(/ = g
(Normalde Agik) Cikis kaynag (_A_\m
A2 [C2 |NC Ql |[EG |24 |CM |P1 |P2 |P3 |P4 5G S+ |S- |ICM
Al |C1 |Bl pPs |P6 |P7 |P8 |CM |VR+ |VR- |Vl |11 5G |AO1 |AO2
— 7 53
Rolel o 0 0 0 2 S9
(Normalde Agik) 'e) > >
53 Q0
Potansiyometre ve  Analog akim 235

analog gerilim girigi ~ girisi
durumunda durumunda
(OV~+10V giri g) (4~20 mA giris)

Dijital kontak noktasi girigi
(NPN/PNP, Sink/Kaynak mod destegdi)

TR terminali RS485 haberlesme terminal direncidir (120 Q).
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Bolim 4 Kablolama

4.1.10 Kontrol terminal hat semasi (Yaltiml G/C terminal blo gu)

NPN (Sink)/
PNP (Kaynak)
Ayar terminali

I/PTC
Ayar terminali

5
bl e

Uit i il

1) Ornek Dagitim
. 24V gu I A
Role2 Open Kollektor kayngg(l; (L (L (L (L g %
(Normalde Acik) Cikisi { { { { ]
- i -
A2 |C2 |NC Q1 |[EG |24 |cM |P1 |[P2 |P3 |P4 |CM |S+ |S- |5G
Al |C1 |B1 CM |VR+|VR- | V1 |11 [5G |AOl1l |AO2
T L i L L 2 33
Rélel '§ ©9
(Normalde Agik) O >3
Potansiyometre ve  Analog akim 3 "‘53”%
Dijital kontak noktas! girisi analog gerilim girisi gjirisi D B
(NPN/PNP, Sink/Kaynak mod destedi) durumunda durumunda
(Ov~+10Vv giris)  (4~20mA
girig)
24V giig 33
Role2 Open Kollektor kaynag| J> (L J> l = g
(Normalde Agik) Cikisi { { { { ol
- /A -
A2 |C2 |[NC Q1 |EG |24 |cM |P1 P2 |[P3 |[P4 |CM |S+ |S- |5G
Al |C1 (Bl P5 CM |VR+|VR- | V1 |11 [5G |AOl |AO2
»O
Rolel l J’ <L d) 2 é é
(Normalde Acik) \T \T \r \T % 33
Potansiyometre ve Analog akim = "C_;"C_;
Dijital kontak noktasi girigi analog gerilim girigi girisi v B
(NPN/PNP, Sink/Kaynak mod destegi)  durumunda durumunda
(-10V~+10V girig) (4~20 mA
girig)
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Bolim 4 Kablolama

l
4.1.11 Kontrol devre terminali

1) Kontak noktasi ¢alisma fonksiyon segimi

. Terminal T .
Tip Ny Terminal Ismi Terminal Tanimi
Sembol

rfgl?tg P1~P8 ;ggggks'y‘)”'“ Cok fonksiyonlu giris olarak tanimlayarak kullanilabilir
calisma Kontak noktasi giris terminalinin ortak terminali
fonksiyon |CM Sira ortak terminali | (not: Temel G/C durumunda, ortak terminal 5G ortak
o segimi terminalinden farklidir)
z VR(+) Frekans ayar Analog frekans ayari icin giic kaynagi
) gig(+) terminali Azami ¢ikis +12V, 100mA ‘dir.
é VRO Frekans ayari Analog frekans ayari icin giic kaynadi
gic(-) terminali Azami ¢ikis -12V, 100mA ‘dir.
Frekans ayan DC -10~10V girisi ile ayarlanan frekans olur.
V1 o Tek kutuplu 0~+10[V]), Cift kutuplu(-10[V] ~10[V]) girig direnci
Analog (gerilim) 20kQ
Frekans ——
1 Frekans ayari DC -10~10V girisi ile ayarlanan frekans olur.
(akim) Girig direnci 249Q
Analog frekans ayar sinyali ve analog gerilim ve akim
5G Frekans ayari terminallerinin ortak terminali
ortak terminal (not: Temel G/C durumunda ortak terminal CM ortak
terminalinden farklidir)
Cok fonksiyonlu Cikis frek.gng,.l, Cikis akimi, DC gerilimi arasindan birisini secin.
A0L analog gerilim cikis Gikis gerimi: 0~10V
o Azami ¢ikis gerilimi: 10V
terminali . )
Analog Azami ¢ikis akimi: 10mA _ _
Cok fonksiyoniu C|k|§ frekgnsu Cikis akimi, Cikis gerilimi, DC gerilimi arasindan
A02 analog akim ¢ikis birisini secin.
terminal Cikis §k|m|: 4~20mA (0~20mA)
Azami ¢ikis akimi: 20mA
O Cok fonksiyonlu
§ Q1 terminal DC 26V, 100mA’'den disik
) (Open Kollektor)
= o
E_{ EG (C))rfae; teKr?:%k;?r n Open Kollektoriin harici giic kaynagi ortak toprak terminali
24 Harici 24V gicl Azami ¢ikis akimi : 150mA
Cikisi kesmek icin koruyucu fonksiyon etkinlestirilir.
Kontak | Al, B1, Hata sinyal cikisi (AC250V 1A, DV30V 1A ‘den dusiik)
Noktasi | C1 Hata sinyali: A1-C1 elekirikli (B1-C1 elekiriksiz)
Normal sinyal: B1-C1 elektrikli (A1-C1 elektriksiz)
Cok fonksiyonlu “Calistyor” cikis sinyali. Cok fonksiyonlu ¢ikis terminal tanimlanir
A2, C2 role 2 gikisi AC250V, 5A ‘den distik
A kontak DC30V, 5A ‘den distik
noktasi
S+,S-, RS-485 sinyal giris | RS-485 sinyal hatti
CM terminali (Kilavuzun Béliim 11 Haberlesme Fonksiyonu ‘na bakin.)

25



Bolum 5 Cevresel Cihazlar

6) DB Direncleri
(1) Dinamik Frenleme Unitesi Secme tipi
Asagidaki tablo DC frenleme torkuna referans icermektedir: 150%, %ED: 5%. %ED 10% oldugunda DBU ‘nun

nominal gticli ikiye katlanmalidr.

150% Frenleme Torku, 5%ED

Gerilim Sinifi SQrUgU [ 3

Kapasitesi (kW) Gorlinim
0.75 BR0400W150J 150 150 TYPE 1
15 BR0400W060J 60 300 TYPE 1
2.2 BR0400W050J 50 400 TYPE 1
3.7 BR0600W033J 33 600 TYPE 2
55 BR0800W020J 20 800 TYPE 3
200V Sinifi 75 BR1200W015J 15 1200 TYPE 3
11 BR2400W010J 10 2400 TYPE 3
15 BR2400wW008J 8 2400 TYPE 3
185 BR3600W005J 5 3600 TYPE 3
22 BR3600W005J 5 3600 TYPE 3
0.75 BR0400W600J 600 150 TYPE 1
15 BR0400W300J 300 300 TYPE 1
2.2 BR0400wW200J 200 400 TYPE 1
3.7 BR0O600W130J 130 600 TYPE 2
55 BR1000wW085J 85 1000 TYPE 3
75 BR1200W060J 60 1200 TYPE 3
11 BR2000wW040J 40 2000 TYPE 3
400V Sinifi 15 BR2400W030J 30 2400 TYPE 3
185 BR3600wW020J 20 3600 TYPE 3
22 BR3600W020J 20 3600 TYPE 3

30 - 12 5000 -

37 - 12 5000 -

45 - 6 10,000 -

55 - 6 10,000 -

75 - 6 10,000 -

90 - 45 15,000 -

110 - 35 17,000 -

132 - 3.0 20,000 -

160 - 2.5 25,000 -

A Tedbir
iS7 90~160kW durumunda, 220kW (SV2200DB-4) icin Din  amik frenleme Unitesi yukarida listelenen DB direnc  ine ihtiyag duyar.
Dinamik frenleme Uinitesi paralel olarak ba  glanmi gsa yukarida listelenen DB direncini paralel olarak ~ kullanin.
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Bolum 12 Kontrol ve Sorun giderme

Notlar :
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Bolim 13 Fonksiyon Tablosu

13.1 Fonksiyon Tablosu

13.1.1 Parametre modu — DRV grubu( =»DRV)
DRV Grubu (PAR 9 DRV)

Not1,

Calisma ) Control Mode
Fonksiyon o : o \Y
i ) Ayar Arall g1 Ik Deger S|V
NG Gostergesi degisi / L C
' klik = TI|T
00 - Atlama Kodu Atlama kodu | 0~99 9 (@] O 0|0|0O|O
01 | hil01 | Frekans Komutu oS 0-Maks. 0.0 0O 71 0 0 0 X X
Komutu frekans[Hz]
02 | h1102 Tork Komutu Tork komutu | -180~180[%] 0.0 (@] 8-31 X X| X 0 O
75kWaltinda |20.0
03 | 0h1103 | Hzl Zamani Hizanma 1~ oorsan O 716 0 O0/0 O O
Zamani 90kW iistiinde | 60.0
A% | 75kWaltinda | 30.0
04 | 0h1104 | Yvs Zamani avagiama | _eoofsan] o 716 |0 0olo/ 0 O
zamani 90KW {istinde | 90.0
0 | Tus takimi
al 1 | FX/Rx-1
06 | Oh1106 | K t Gi Eon'ir:a 2 | PRx2 1:F/Rx-1 X 7-11 O 0|0|0O|O
Gal Komut Gir | komut 3 | Dahii485 |
yontemi .
4 | Field Bus
5 | PLC
Freki 0: Tus takimi -
07 | 0h1107 | Frekans Ayar CANS AT o | Tugtakimi-L | 2 Ml 171 o 00 X X
secimi 1
0 | Tus takimi -1
1 | Tustakimi -2
2 | Vi
Tork  komut 311 0: Tus takimi
08 | Oh1108 | Tork Ayar L 4 V2 - U X 83l X X X O O
secimi 1
5112
6 | Dahili 485
7 | Enkoder
8 | Fied Bus
0 | VIF 7-21
1 | VIFPG 8-20
Kayma
09 Kontrol -
N | 01109 | Kontrol Modu on'o 2 | komp. O:VIF x 1o o0lolo o
) modu
3 | Sensorsiz-1 8-21
4 | Sensorsuiz-2 8-23
5 | Vektor 8-27

* ] Grikod gizli koda igaret eder, yalnizca kodun degistiriimesi durumunda ortaya ¢ikar.
N Her kodun etkililigi Kontrol Mod ayarina gére
V/F: V/IFmodu (PG dahil), SL: Sensorsiiz-1, 2 modu, VC: Vektor modu, SLT: Sensorsiiz-1, 2 Tork modu,
VCT: Vektor Tork modu
Secenekler icin Secenek kilavuzuna bakin.
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Bolim 13 Fonksiyon Tablosu

DRV Grubu (PAR = DRV)

Kontrol Modu

Fonksiyon Ayar Arall §i ilk De ger
Gostergesi 4 9 9 S|V
L|C
Tork 0 Hayir
10 | Oh110A | Tork Kontrol o ok O:Hayir 831 X x|o o
kontrolu 1 Evet
11 | Oh110B  Jog Frekansi | 229 0-5-Maks 10.00 84 ololo o
frekansi frekans[Hz]
Jog
12 0h110C | Jog Hzl Zamani Hizlanma | 0~600[san] 20.0 8-4 (ORNORNONNG)
zamani
Jog
13 0h110D | Jog Yvs Zamani yavaglama | 0~600[san] 30.0 8-4 OO0 | X X
zamani
0:0.2kW, 1:.0.4kwW
2:75kW, 3:1.5kwW
4:2.2kW, 5:3.7KW 8-11
6:5.5kW, 7:7.5kW
8:11kW, 9:15kW Sdracu
14 | Oh110E | Motor Gulcl Motor giicii [10:18.5kW,11:22kW | kapasitesine (ONNORNCNNG)
12:30kW,13:37kW bagli
14:45kW,15:55kwW 8-17
16:75kW, 17:90kwW
18:110kwW, 19:132kW
20:160kW, 21:185kW
Tork 0 Elle
15 0h110F | Tork Arttirma arttirma . O:Elle 7-23 X|X| XX
R . 1 Otomatik
yontemi
O0h1110  fleri Tork Art en O o150 723 X X X X
No2) artirma 90KW istinde 1.0
i tork 75kW altinda (2.0
17 | Ohi  GeriTorkArt | oo K4 15 723 X X X X
artirma 90KW istinde 1.0
Temel
18 0h1112 | Temel Frekans 30~400[HZ] 60.00 7-21 O/0|O0 |0
frekans
Basl
19 | 0hU3 | BaglamaFrek | oo | 0.01~10MHz] 050 721 0 x| x|x|x
frekansi
Maksi
20 | OhLl14 | Maks. Frekans | o o' | 40~400 60.00 728 |0 0|0 0 O
frekans
Hz
Hiz  birim 0 Gostergesi
21 0h1115 | Hz/Rpm Secimi - 0:Hz 9-3 ONNONNONNG
secimi 1 Rpm
Gostergesi

* ] Grikod gizli koda isaret eder, yalnizca kodun degistiriimesi durumunda ortaya cikar.

N3 DRV-16-17 kodu yalnizca DRV-15 (Tork Arttirma) kod degeri “El le” oldugunda goérinttilenir.

29




Bolim 13 Fonksiyon Tablosu

13.1.2 Parametre modu — Temel fonksiyon grubu (

BAS Grubu(PAR = BAS)

Haber

> BAS)

Kontrol Modu

Fonksiyon N
lesme Gosterges Ayar Arall g1 \Y Ry Y,
\[o} / Llc L|C
F T| T
00 - Atlama kodu | Atlama kodu | 0~99 20 O/0|O0O 0|0
0 | Yok
Yardimcli 1 |vi
01 | 0h1201 | Yar Ref Girisi | referans ayar| 2 | |1 0:Yok 81 OO0 X |X
segimi 3 |v2
4 |12
0  MHG*A)
1 M%G*A)
2 | MI(G*A
Yardimcl A
2 komut 3 | MHM*G*A))
2 | oh1202 | Yar RefTipi O™ 0: M+(G*A) 81 0 O O X X
hareket 4 | M+G*(A-50%)
secimi 5 MYG*(A-50%))
6 | M/(G*(A-50%))
7 | M+M*G*(A-50%)
Yar Ref Yardimcli
03 | 0h1203 referans -200.0~200.0[%] 100.0 82 |[O|O0O O X |X
Kazang
kazanci
0 | Tus takimi
1 | FX/Rx-1
04 | Ohipos 2 GAl Kom 2 calisma 2 | FxRx-2 L:Fx/Rx-1 730 |0 0 0 00O
Gir komutse¢imi | 3 | panili 485
4 | FieldBus
5 |PLC
2. frek 0: Tus takimi -
05 | 0h1205 | 2. Frek Ayar oo™ 1o Tustakimi-1 v taami 730 |00 O X | X
ayar yontemi 1

*

30

[] Grikod gizli koda isaret eder, yalnizca kodun degistirimesi durumunda ortaya ¢ikar.
N3 BAS-02 kodu yalnizca BAS-01 (Yar Ref Girisi) kodu “YOK” haricinde bir degere sahip oldugunda gérinttilenir.




Bolim 13 Fonksiyon Tablosu

BAS Grubu (PAR = BAS)

(Z(t)‘)rsﬂt(esrlg(;; Ayar Arali g ilk De ger
1 | Tus takimi-2
2 |V1
311
41V2
512 0
06 | 0h1206 | 2. Tork Ayar 2. tork komut yontemi 6 | Dahi 485 Tus takimi-| O 730 X|X| | X|O| O
7 | Enkoder 1
8 | FieldBus
9 |PLC
10| Senkron
11 | Binary Tip
12| Tus takimi-2
0 | Dogrusal
07 | 0h1207 | V/F Tipi VIF tipi 1 | Kare ODogusall X | 722 O|0| X X | X
2 | Kullanici VIF
3 | Kare 2
Hizlanma/ Yavaslama | 0 | Maks Frek 0: Maks
08 | 0h1208 | Hzl/Yvs Tipi standart X 716 | O/ 0|0 | X | X
frekans 1 | Fark Frek Frek
0 | 0.01san
09 | 0h1209 | Zaman Birimi | Zaman birim  ayari 1 | O0.1san 1:0.1san X 7-17 O/ 0|0 | X | X
2 | 1san
0 | 60Hz X
10 | Oh120A | Giris Frekansi | Girig giic frekansi 1 | 5oz 0:60Hz 84 O|0|O0O|0O|O0O
11 | Oh120B | Kutup Sayisi Motor kutup sayisi 2~48 Siiriicii X O/0o|O0|O|O
12 | 0h120C | Kayma Dederi | Nominal kayma hizi 0~3000[rpm] kapasite X (ONNORNORNONNG)
13 | 0h120D | Motor Akimi Motor nominal akimi | 1~200[A] sine X O/o0oj0|0O|O
14 | Oh120E | Yiiksiiz Akim %Okfﬂz am 0.5~200[A] baglidir X |sn|/olo ololo
15 | 0h120F | Motor Gerilimi | Motor nominal gerilimi | 180~480[V] 0 X O/0o|O0|0O|O
16 | Oh1210 | Motor Verimi | Motor Verimliiligi 70~100[%] Surtict X O/0O|lO0|O|O
17 | Oh1211 | YUk Ataleti Yk atalet orani 0-8 kapasitesin| X O0|0|O0|0O|O
18 | 0h1212 | Gug Gos Kat Gilic gosterge katsayisi | 70~130[%)] e baglidir (0] 93 | O|0O|0|0O|O
o _ 200~230[V] 220|220
19 | 0h1213 | AC Besleme Girig giic  gerilimi 380~480]V] 440vl380 o 84 | /0| 0|O0O|0O|O0O
0 | Yok
1 | Hepsi
20 - Otomatik Ayar | Otomatik ayarlama 2 HepsKStdstI) 0:Yok X 817 | X OO0 0|0
3 | RstLsigma
4 | Enko. Test
5 |Tr
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Bolim 13 Fonksiyon Tablosu

BAS Grubu (PAR =» BAS)

21
22
23
24

Notd)

41
Not5)

a2
43
45
46
a7

48
50

Not6)

51

52

53

55

56

57

58

59

60

61

62

63

64

32

Haberles
me No.

0h1229

0h122A

0h122B
0h122C
0h122D
0h122E
0h122F
0h1230

0h1232

0h1233
0h1234

0h1235

0h1236

0h1237

0h1238

0h1239

0h123A

0h123B

0h123C

0h123D

0h123E

0h123F

0h1240

Fonksiyon
Gostergesi

Rs
Lsigma
Ls

Tr

Kullanicl Frel

Kullanicl Gerl

Kullanici Fre2
Kullanici Ger2
Kullanici Fre3
Kullanici Ger3
Kullanici Fre4
Kullanici Ger4

Sabit Frek-1

Sabit Frek-2
Sabit Frek-3

Sabit Frek-4
Sabit Frek-5
Sabit Frek-6
Sabit Frek-7
Sabit Frek-8
Sabit Frek-9
Sabit Frek-10
Sabit Frek-11
Sabit Frek-12
Sabit Frek-13
Sabit Frek-14

Sabit Frek-15

isim

Stator direnci
Kacak induktans
Stator indUktansi

Rotor zaman sabiti

kullanici frekansi 1

kullanici gerilimi 1

kullanici frekansi 2
kullanici gerilimi 2
kullanici frekansi 3
kullanici gerilimi 3
kullanici frekansi 4
kullanici gerilimi 4

Sabit frekans 1

Sabit frekans 2
Sabit frekans 3

Sabit frekans 4

Sabit frekans 5
Sabit frekans 6
Sabit frekans 7
Sabit frekans 8
Sabit frekans 9
Sabit frekans 10
Sabit frekans 11
Sabit frekans 12
Sabit frekans 13
Sabit frekans 14

Sabit frekans 15

Ayar Arall g1

Motora baglidir
Motora baghdir
Motora baghdir

25~5000 [msan]

0~Maks. frekans [Hz]

0~100[%]

0~Maks. frekans [Hz]
0~100[%0]

0~Maks. frekans [Hz]
0~100[%]

0~Maks. frekans [Hz]
0~100[%0]
0~Maksimum frekans
[Hz]

0~Maksimum frekans
[Hz]

0~Maksimum frekans
[HZ]

0~Maksimum frekans
[Hz]

0~Maksimum frekans
[HZ]

0~Maksimum frekans
[Hz]

0~Maksimum frekans
[HZ]

0~Maksimum frekans
[Hz]

0~Maksimum frekans
[HZ]

0~Maksimum frekans
[Hz]

0~Maksimum frekans
[HZ]

0~Maksimum frekans
[Hz]

0~Maksimum frekans
[HZ]

0~Maksimum frekans
[Hz]

0~Maksimum frekans
[HZ]

ik Deger

15.00

25

30.00
50
45.00
75
60.00
100

10.00

20.00

30.00

40.00

50.00

60.00

60.00

55.00

50.00

45.00

40.00

35.00

25.00

15.00

5.00

X | XX

>

O XX XX X X X

| Sayfa

8-17
8-17
8-17

8-17

7-22

7-22
7-22
7-22
7-22
7-22
7-22
7-22

7-10

7-10

7-10

7-10

7-10

7-10

7-10

7-10

7-10

7-10

7-10

7-10

7-10

7-10

7-10

Kontrol Modu

X | X | X | X iR
O 0|00

O 000000 O] O
O XX XX X X X

O

S

-

>

O |O|0 |0 BEelES

>

O XX XX X X X

O O 0|0 ==Y

>

X XXX X X | X X

x O O |0 |0 NS

X XXX X X | X X
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70 | Oh1246 | SFHzZaman | SoOt  hiZRMA o gnyean 20.0 o 71800 0O|Xx| X
zamani 1

71 | 0M247 | SFYvgZamami1 | St yavaslama ., ey 200 o|718 00 0 x| X
zamani 1

72 i

W 01248  SFHzZaman2 | S0t MM o gnyean 30.0 0O 718 0 O 0 X X
zamani 2

73 0h1249  SF Yvs Zamanil f::q';m %’a"a@ama 0~600[san] 300 O 718 0 O O X X

74 | 0M24A | SEHA Zamaniz | SEOt hiZanmal o ooy 40.0 O 718 0 0 O X X
zamani 3

75  0Oh124B  SF Yvs Zamanil f:g;nl )3/ava§lama 0~600[san] 40.0 O 718 0 0 O X X

* [[] Grikod gizli koda isaret eder, yalnizca kodun degistiriimesi durumunda ortaya cikar.

Not) BAS-24 yalnizca DRV-09 Kontrol Modu “Sensdrsiiz-2” veya “Vektor” oldugunda gosterilir.

NS BAS-41~48, yalnizca tek BAS-07 veya M2-V/F Sablonu(M2-25) olsa dahi “Kullanici V/F” olarak ayarlandiginda gortinttlenir.

NOt6) |N-65~75, yalnizca tek ¢ok fonksiyonlu girig olsa dahi “siral"(Hiz-L.M.H,X) olarak ayarlandiginda gortntulenir.

N"”’yalmzca tek IN-72~75 ¢ok fonksiyonlu girig olsa dahi “sabit Hizlanma/Yavaglama”(Xcel-L,M,H) olarak ayarlandiginda
gorlntdlenir.
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13.1.3 Parametre modu — Parametre modu — Artiriimi

(PAR>ADV)

Artirilmi § Fonksiyon Grubu (PAR = ADV)

s fonksiyon grubu

Fonksiyon Géstergesi Ayar Arall §1 | ik Deger \// v f Z
F ¢ T| T
00 |- Atlama Kodu Atlama Kodu 0~99 24 O - |00l 0O|]0O|O
01 | 0h1301 | Hizlanma Tipi hizlanma sablonu 0 | Dogrusal 0Dodirusal X719 O] O] O] X| X
02 | 0h1302 | Yavaslama Tipi yavaslama sablonu 1 | S-egrisi o X719 O O] O] X| X
03 | 0h1303 | S EgriHzlBas ggri‘r'ﬁi'a”ma baslangic | 410006 40 X 719 0 0l O X| X
04 | 0h1304 | S Egri Hzl Bit S hizlanma son egimi 1~100[%] 40 X719 0| O] O] X| X
05 | 0h1305 | S Egri Yvs Bas ggﬁ‘i’a?'ama baslangic | 1_1q0[g] 40 X | 719/ 0| 0l 0 X| X
06 | 0h1306 | S Egri Yvs Bit S yavaglama son egimi | 1~100[%)] 40 X719 0| O] O] X| X
07 | 0h1307 | Calisma Modu baslangi¢ yontemi 2 gglg{]aﬂa O:Hizlanma | X | 725 O| O| O| X| X
0 | Yavaglama
1 | Dc-Fren
08 | 0h1308 | Durus Modu durma yontemi 2 | SerbestDurus| o:Yavagama | X | 7-26| O O| O X | X
3 | Flux Frenleme
4 | Gl¢ Frenleme
o ) 0 | Yok
09 |0h1309 | Galisma Engel gg;ﬁe”ge"emeyon 1| TleriYon | 0:yok X714, 0 0 0 x| X
2 | Geri Yon
L 0 | Hayrr
10 | Oh130A | Bes Ver Calis guc giris baslangig 1 Evet 0: Hayr O| 715 0 0 O X| X
%% 0h130C Bas Dc-FrenZa tz’:ﬁ'lgrr']?“? DCrenleme 4 gorsan] 0.00 X 725 0 0 O X X
13 | Oh130D | Dc-Fren Ger DC kaynagi 0~200[%] 50 X 725/ 0| O] O] X| X
14 Oh130E  Dc-Fren Bek Za ngfrz?rlﬁx oneesi ¢k _gofsan] 0.10 X 726 0 0 O X X
15 | Oh130F | Dc-Fren Zamani DC frenleme zamani 0~60[san] 1.00 X 726 0 0| O X X
16 | 0h1310 | Dc-Fren Sev DC frenleme 0~200[%] 50 X 726 O O] O X X
Bas.
17 | 0h1311 | Dc-Fren Frek DC frenleme frekansi frekansi~60[HzZ] 5.00 X 726 0 O O X X
Bas. frekansi
20 | 0h1314 | Hzl Sabit Frek Hizianma bekleme ~Maks. Frekans 5.00 X 89|00 0 Xx|X
frekansi [Hz]
. Hizlanma bekleme
21 | 0h1315 | Hzl Sabit Zam calisma zamani 0~60.0[san] 0.00 X| 89| 0|0 O X|X
Bas. frekansi
22 | 0h1316 | Yus Sab Frek Yavaslama bekleme ~Maks. frekans| 5.00 X 890/ 0 0 X|X
frekansi [Hz]
) Yavaglama bekleme .
23 | 0h1317 | Yvs Sabit Zam calisma zamani 0~60.0[san] 0.00 X| 89| 0|0 O X|X

* ] Grikod gizli koda isaret eder, yalnizca kodun degistiriimesi durumunda ortaya cikar.
Nt ADV-12 yalnizca ADV-07 “Durus Modu” “De-Start” olarak ayarlandiginda goriintulenir.
N9 ADV-14~17 yalnizca ADV-08 “Durug Modu” “DC-Fren” olarak ayarlandiginda gérunttlenir.
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Artinlmi $ Fonksiyon Grubu (PAR  =» ADV)

Kontrol Modu

H ' ici
aberle sme F?nk5|yon. isim Ayar Arall §I \Vi sl v
No. Gostergesi / Ll c
F T T
0| Hayir )
24 0h1318 | Frekans Sinir frekans siniri 1 Evet 0: Hayir X | 728/ O|0O|] O | X| X
Vi
N%u‘r})) 0h1319 | Alt Frek Sinir frekans alt sinir 0~Ust siniHz] 0.50 O |[728 O[O O X X
- . 0.5~maks.
26 0h131A | Ust Frek Sinir Frekans Ust sinir frekans[Hz] 60.00 X | 728 O O O | X X
0| Hayir
27 0h131B | Frekans Atlama frekans atlama 0: Hayir X 729 O|0O] O | X X
1| Evet
28 A atlama frekansi alt sinir | O~atlama frekansi
Nota) | Oh131C | FA Alt Limit 1 1 st sinin 1[Hz] 10.00 O|729 OO0 O |X X

atlama frekansi st sinir atiama frekansi alt

29 0h131D | FA Ust Limit 1 1 sininl ~ maks. 15.00 O|729 OO0 O | X X
frekans[Hz]
atlama frekansi alt sinir | 0~ atlama frekansi

30 | Oh131E | FA Alt Limit 2 20.00 O|729 OO0 O |X X

2 Ust sinir 2[HZ]
.. atlama frekansi alt
31 | OhI31F  FA Ust Limit 2 g"amafrekans' USESINM g2~ maks. 25.00 0O 729 00 0O X X
frekans[Hz]
.. atlama frekansi alt siniri | 0~ atlama frekansi
32 0h1320 | FA Alt Limit 3 3 st sinin 3[Hz] 30.00 O|729 OO0 O X X
atlama frekansi alt

atlama frekansi st sinir

33 0h1321  FA Ust Limit 3 3 sinin 3 ~ maks.| 35.00 O 729/ 0 0 O X X
frekans[Hz]
Ny | 0h1329  Fren Agma Akim  fren acma akimi 0~180.0[%] 50.0 O 85 00 O X X
42 | 0h132A  Fren Acma GZ ‘;rzr':]gﬁf”a HE 0~10.00[san] 1.00 X 854 0 0O O X X
. . 0~maks.
44 0h132C | FAILR Frek fren agma ileri frekans frekans[Hz] 1.00 X |85 O 0O O X X
0~maks.
45 0h132D | FA GER Frek fren agma ters frekansi frekans[Hz] 1.00 X |85 O 0O O X X
46 Oh132E  Fren Kapa GZ gg&;ﬁf’atma geckme ' o_1ofsan] 1.00 X 854 O 0O O X X
0~maks.
47 0h132F | Fren Kapa Frek fren kapatma frekansi frekans[Hz] 2.00 X |85 O 0O O X X
0| Yok
50 | 0hl1332 | Enerji Tas Mod enerji tasarruf calismas! [ 1] Elie 0:Yok X 1835 0|0 X |X| X
2| Otomatik
Nguls) 0h1333 | Tasar Miktar enerji tasarruf miktari 0~30[%] 0 O 83 OO0 O X X
H/Y Deg Hizlanma/ Yavaglama | O~maks. :
60 Oh133C Frek zamani degisim frekansi| frekans[Hz] 0.00 X | 718 01O O X X
* ] Grikod gizli koda isaret eder, yalnizca kodun degistirilmesi durumunda ortaya cikar.
N0 ADV-25~26 yalnizca ADV-24 (Frekans Sinir) “Evet” olarak ayarlandi§inda gortnttlenir.
N ADV-28~33 yalnizca ADV-27 (Frekans Atlama) “Evet” olarak ayarlandiginda gortintilenir.
NI ADV-41~47 yalnizca OUT-31~33 ‘ten bir kod “BR Control (Fren Kontrolu)” olarak ayarlandiginda gortintilenir.
N3 ADV-51 yalnizca ADV-50 (Enerji Tas Mod) “Yok” haricinde bir degere ayarlandiginda gérintiilenir.
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Artinimi s fonksiyon Grubu (PAR = ADV)

Haberle sme

Fonksiyon

Gostergesi

Ayar Arali g1

Ik De ger

Devir  Gos| donls gosterge| ,
61 - Kaz Kazarc! 1~6000.0[%] 100.0 9-3
0 [x1
1 [x01
i Devir  GOs| donis gosterge . i
62 Skal dlgedi 2 | x0.01 Ox1 9-3 OX
3 | x0.001
4 | x0.0001
63 | OhI33F | Devir Gos Bir jorus gOsterge 0 rpm 0pm 93 00
1 | mpm
0 | Calisma ile
64 0h1340 | Fan Kontrol | S09UMcU  fani1 | Sirekli 0: Calisma ile 8-43 0 X
kontrolu v
Sicakliga
2 ..
Gore
yukari/agag 0 | Havir
65 0h1341 Y/A Kayit calisma frekans y O:Hayir 8-6 Ol X
Modu tasarrufu 1 | Evet
0 | Yok
Joff 1 V1
On/Off  Kon| Acgik/Kapali )
66 0h1342 Gir Kontrol Kaynag 2 111 0:Yok 8-56 00
3 |V
4 |12
CK ON Cikis kontak
67 0h1343 . noktasi  AGIK| 10~100[%] 90.00 8-56 0 0
Seviye seviyesi
CK OFF Cikis kontak| -100.00~cIkis
68 0h1344 ; noktasi  KAPALI| kontak noktasi 10.00 8-56 00
Seviye seviyesi ACIK seviyesi[%]
Uvenlikli calisma| O Surekli
70 | 0n346 | Emnivetli Gal o Aktif 0: Stirekli Aktif 88 0o
1 | DG Ile Aktif
Serbest
. durus
71 guvenlikli calisma 0: Serbest
Notl4) 0h1347 Emn Cal Dur durma yontemi 1 | Q-Durus durus 8-8 O O
Q-Tekrar
2
Calis
guvenlikli calisma
72 ohizag  EMN GAIYVS Covaiama 0~6000[san] | 5.0 88 00
Za zamani
Baski icin geri o In
Rej besleme ve ayir
74 0h134A Engelleme | sakinma a Hayir 8-61 O 0
fonksiyon secimi | 1 |Evet
RefEn E(g;'é'm(a'@'” gerl 200v: 300~400 350V
75 0h134B Seviyesi sak_l_nma ga||§ma 400V: 200V 8-61 O X
gerilim seviyesi | 600~800
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Haberle sme Fonksiyon . .

Baski icin gerl

besleme
76 omsac  Komp  Frek ZUTY telafisel 0~ 10.00Hz 100H7 X 861 00 O X X
Lim frekansi
kisitlamasi
Baski icin geri
RejEn P| besleme ve
7 0h134D Kazanc T p. 0~100.0% 50.0[%] O 861 OO O X X
kazanci
Baski icin geri
RejEn I besleme ve
78 0h134E Kazang sakinma . 20~30000[msan] 500[msan] O 861 OO O X X
kazanci

[] Grikod gizli koda isaret eder, yalnizca kodun degistirimesi durumunda ortaya gikar.
N4 ADV-71~72 yalnizca ADV-70 (Emniyetli Cal) “DG ile Aktif’ olarak ayarlandiginda gériinttilenir.
Nt ADV-76~78 yalnizca ADV-75 (RejEn Seviyesi) “Evet’ olarak ayarlandidinda goruntdilenir.
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13.1.4 Parametre modu — Kontrol fonksiyon grubu (

Kontrol Fonksiyon Grubu (PAR = CON)

2 CON)

Kontrol Modu

Haberlesme | Fonksiyon o ; . S|V
\[o} Ayar Aral Ik D
° o} Gostergesi yar el gi cger / Llc
F T|T
00 - Atlama Kodu | Atlama Kodu | 0~99 51 O o|0o
2kW altinda  |0.7~15[kHz] | 5.0
. 30~45kW |0.7~10[kHz] 5.0
tetikleme
04 0h1404 | Tasima Frek frekansi 55~75kW |0.7~7kHz] | 5.0 839 |0 O[O
90~110kW |0.7~6kHz] | 3.0
132~160kwW|0.7~5[kHz] | 3.0
0 N | PWM
05 0h1405 | PWM Modu | degistirme modu oma 0:Normal PWM 8-39 |0 o|O
1 Az Sizinti PWM
09 | oOhtgon | lanyet Il akis zamani | 0~60[sar] 100 8-29 | X 00
Zamani
10| Ohl40B | Manyet Giicii | '« 3KI# 9U¢ 100~500[%] 100.0 829 | X oo
kaynagdi
1 ohwoc | 1UtMa devaml Galisma | _qyrcan) 1.00 831 | X X | X
Zamani tutma zamani
hiz kontrol
12 | 0Oh140D ':K P Kazang orvodu oransal | 10-500[%] 50.0 829 | X X | X
kazangl
hiz kontrol
13 | Ohl40E ':K I Kazang| o ivodu integral | 10~0999[msar 300 829 | X X | X
hesap kazanci 1
hiz kontrol
15 | Ohl40F QK P Kazang o rvadu 10~500[%] 50.0 829 | X X | X
oransal kazang2
hiz kontrol
16 | 0h1410 SK I Kazang o riyodu integral | 10~9999[msan] 300 829 | X X | X
hesap kazanci2
18| ohiarz | Kazanc Deg kazangdegisim | 100 0.00 829 | X X | X
Frk frekansi
19| onhia1z | Kazanc Deg kazangdegisim | 16y 0.10 829 | X X | X
Zam Zzamanl
sensorsiz2 2. 0 Hayir
20 0h1414 |SS2 Kaz Gost | kazang gdsterge 0: Hayrr 8-24 | X XX
1 Evet
ayari
sensorsiz 1,2
’ Motor
21| onars HKSZP hiz kontrol 0~5000[%] kapasitesine 824 | X x| X
Kaz 1 periyodu oransal <
baghdir
kazancl
sensorsiz 1,2
’ Motor
22| onae |HKSZI hiz kontrol 10~9999[msar] kapasitesine 824 | X X | X
Kaz 1 periyodu integral badiidir
hesap kazancil 9
23 HK-SZ2 P sensorsuz2 hiz Motor
0h1417 1~1000[% 824 X X| X
Note Kaz 2 kontrol periyodu ] kapasitesine
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Kontrol Modu
Haberlesme | Fonksiyon - o ; . \
(o} . Isim Ayar Arall g1 llk De ger . |Sayfa
\[o} GOstergesi Y 9 9 4 / L |_ C
ikli TIT

19 oransal kazang2 baglidir
sensorsuz2 hiz
HK-SZ2 1 kontrol periyodu Motor
24 | 0h1418 : 1~1000[%] kapasitesine O 824 X X X X X
Kaz 2 integral hesap <
baglidir
kazanci2
26 ohlata 0420z semsOslzz o o4y 10500 0 825 X X X X X
Kazl Olcuim kazancil
27| omaig S G2 Sensorslizz 4 1 5o0ju 100.0 O 825 X X X X X
Kaz2 Olcuim kazanci2
= A—
28 ohuic 220z sensosiz 0~30000 13000 O 825 X X X X X
Kaz3 Olcuim kazanci3
sensodrsiiz2 hiz Motor
SZ2-HH P o L
29 | 0h141D tahminci oransal | 0~30000 kapasitesine O [825 | X|X|X X|X
Kaz 1 <
kazancl baghdir
sensorsiiz2 hiz Motor
30 Oh141E TZZ_HH I Kaz tahminci integral | 0~30000 kapasitesine O [825 | X|X|X|X|X
hesap kazancil baghdir

* ] Grikod gizli koda isaret eder, yalnizca kodun degistiriimesi durumunda ortaya cikar.
Not18) CON-23~28, 31~32 yalnizca DRV-09 (Kontrol Modu) “Sensérsiiz2” ve CON-20 (SS2 Kaz Gdst) “Evet” olarak ayarlandiginda
gorlntdlenir.
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Kontrol Fonksiyon Grubu (PAR ~ =» CON)

Kontrol Modu
Fonksiyon - . . . Caligma slv
. Gostergesi Isim Ayar Arall g1 llk De ger da dediisiklik Sayfa
T

Sensorsiiz2 hiz Motor
31 0h141F |SZ2-HH P Kaz 2| tahminci oransal 1~1000[%)] kapasitesine O 825 X |X X| X X
kazanc2 bagidir
Sensorsiiz2 hiz Motor
32 0h1420 | SZ2-HH I Kaz 2| tahminci integral 1~1000[%)] kapasitesine O 825 X |X X| X X
hesap kazanci2 baglidir
SS2 YGM Ser_1_sérs[122"y[]ksek
34 Oh1422 | - gerilim modulasyon | 100~180[%] 120 X 825 X|O X X X
Yizde aralik ayari
45 PG calismasi _
Notel7) 0h142D | PGGalPKaz oransal kazanc 0~9999 3000 O 821 O X X X X
PG calismasi
46 0h142E | PGGallKaz integral hesap 0~9999 50 @] 821 O/X X X X
kazanci
PG calismasi _
47 0h142F A PG-CMakKayma azami uyku 0~200 100 X 821 0 |X X X X
Akim kontrol
48 - AKP P Kazang periyodu P kazanci 0~10000 1200 O 826 | X|0|/0[00
Akim kontrol
49 - AKPIKazang periyodu | kazanci 0~10000 120 O 826 | X|0[0[00
hiz kontrol periyodu|
51 0h1433 | HKPRefFire referans filtresi 0~20000[msan] | O X 829 [ X|O|O|X X
Tork kontrol
52 0h1434 | TKPCk FAlre periyodu 0~2000[msan] 0 X 829 X X/ X|0|O
cikis filtresi
0 | Tus takimi-1
1 | Tus takimi-2
2 |V1
3 /11
4 | V2
. Tork sinir ayar 0: Tus takimi
53 0h1435 | Tork LmGir yontemi 5 12 1 X 8-30 X[ X|X|0|0
6 | Dahili 485
7 | Enkoder
8 | FiedBus
9 |PLC
10| Senkron
11 | Binary Tip
N?;ls, 0h1436 IR +TorkLim ileri avans tork siniri| 0~200[%] 180.0 @) 830 X X X OO
55 | 0h1437 iLR—TorkLim {f:l'(%?g"ﬁ’es'eme" 0~200[%] 180.0 0 830 X X X 0 O
. t tork
56 | Oh1438 GR+Toklm o2 anstor 0~200[%] 180.0 0 830 X X X 0 O
57 | 01439 GRR-Toklm  corf gﬁ{l‘nbes'eme" 0~200[%] 180.0 0 830 X X X 0 O

* [] Grikod gizli koda igaret eder, yalnizca kodun degistiriimesi durumunda ortaya cikar.
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NotY) CON-45~47 Enkoder Karti takildiginda ve Kontrol Modu V/F PG oldugunda gortntlenir.

N8 CON-54~57 yalnizca DRV-09(Kontrol Modu) “Sensorsiiz-1, 2" veya “Vektor” olarak ayarlandiginda goruntdilenir.

Kontrol Fonksiyon Grubu (PAR ~ =» CON)

Haberle sm

e No.

Fonksiyon
Gostergesi

Ayar Arall g1

Ik De ger

1)Kontrol Modu

0 | Tustakimi-1
1 | Tus takimi-2
2 |Vv1
Tork avans ayar 3 1
58 | Oh143A | Tork Bas Gir orkavans ayar 1,1 yo 0: Tus takimi-1 830 X |X O|X|X
yontemi
5 |12
6 | Dahili 485
7 | FiedBus
8 |PLC
59 0h143B | Tork Baslangi¢ | Tork avansi -120~120[%] 0.0 830 X|X|O|X|X
60 0h143C | Tork Bas DUz | Tork avans telafisi | 0~100[%)] 0.0 831 [ X|X|O|X|X
0 | Tus takimi-1
1 | Tustakimi-2
2 |V1
Hiz sinir ayar 3 1
62 0h143D | Hiz Limit Gir N ray 4 V2 0: Tus takimi-1 833 [ X|X|X|X|O
yontemi
5 |12
6 | Dahili 485
7 | FiedBus
8 |PLC
. . . 0~Maksimum
63 0h143F | ILR Hiz Limit ileri hiz sinir frekans[Hz] 60.00 8-33 | X| X| X| X| O
- . 0~Maksimum
64 0h1440 | GER Hiz Limit | geri hiz sinin frekans[Hz] 60.00 8-33 | X| X| X| X| O
65 | 0hl441 | Hiz Limit Kaz E;::c]: calisma | 4 60-5000(%4] 500 833 X X X/ x| o
sarkma calisma
66 | Ohl442 | Zayflama% | o0l Al 0~100[%] 0.0 833 X X X/ x| o
67 sarkma baglang!
Nowig 01443 Zay StTork oM ARANIE o-100[5¢) 100.0 833 X X X X O
tork modu—~>hiz
68 0h1444 | H/T Geg Hzl Za | modu degisim 0~600[san] 20.0 8-33 | X| X| X| X| O
hizlanma zamani
tork modu—>hiz
degisim
69 0h1445 | H/T Geg Yvs Za yavaslama 0~600[san] 30.0 833 | X| X| X| X O
Zzamani

* [] Grikod gizli koda isaret eder, yalnizca kodun degistiriimesi durumunda ortaya cikar.
N9 CON-67 yalnizca opsiyonel enkoder karti takili oldugunda gorinttlenir.
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Kontrol Fonksiyon Grubu (PAR = CON)

1)Kontrol Modu
Haberles Fonksiyon
me No. Gostergesi

Ayar Arali §i Ik De ger

1 | Hiz Arama -1
70 Hiz Arama Modu > | Hiz Arama -2
Bit | 0000~1111
H 1 | Hizlanmada
Iz arama
71 0h1447 | Hiz Arama Modu . . |2 | HSTekrarCal | 0000 X [ 83 |O/|O0O 0 XX
calisma segimi
3 | ABKTek Cal
4 | BV Startile
hiz arama 75kW attinda {150
|~ 0, -
72 0h1448 | HA Stnd Akim standart akimi 80~200[%] 90KW Gstiinde 100 O 836 OO0 | X | X X
73 | Ohl449 | HA P-Kazang | 2oMama 0~9999 100 O 836 0 0| X X X
oransal kazang
hiz arama
74 Oh144A | HA I-Kazang integral hesap 0~9999 200 o 836 OO0 | X | X|X
kazanci
Hiz arama
75 0h144B | HA Cik Blok Za | 6ncesi ¢ikis blok | 0~60[san] 1.0 X 836 OO0 | X | X|X
zaman
o enerjidepolama | O Hayir
77 0h144D | KEB Segimi L 0: Hayir X 834 |O/0 0 X X
secimi 1 Evet
7 ji I
J8 OhLME ETOPStartSev Cneldepolama i, o 1250 X 83 0 0 O X X
baslangic miktari
ji depol
79 Ohld4F ETOPStopSev oo CePO@M& |50 1450 130.0 X 83 0 0 0 X X
bitis miktar
80 | Ohl450 ETOPKazana  orcldepolama ) »n0 1000 O 83 0 0 O X X
kazanci
82 daimi algilama
Noezy 01452 | SIFH Frekansi < 0~10[Hz] 2.00 O 914 X X|0 X O
frekansi
imi algil
83  Oh1453  SIFH Bandi daimiaiglama o oy 1 1.00 O 914 X X O X O
frekans bandi

* [] Grikod gizli koda isaret eder, yalnizca kodun degistiriimesi durumunda ortaya cikar.
Nt 20) CON-78~80 yalnizca CON-77 (KEB Segimi) “Evet” olarak ayarlandiginda gdrintilenir.
Nt2) CON-82~83 yalnizca DRV-09 (Kontrol Modu) “Vektor” olarak ayarlandiginda gériintilenir.
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13.1.5 Parametre modu — Giri $ terminal blok fonksiyon grubu (

Girig Terminal Blo gu Fonksiyon Grubu (PAR  =» IN)

>IN)

Kontrol Modu

Haberles Fonksiyon . \V; s|v
Ayar Aral
me No. Gostergesi yarArel gi / S|V Ll cC
F L|c T|T
00 - Atlama Kodu | Atlama Kodu 0~99 65 o] - |0/ 0]0 00
- Baslangic
o1 | omsor | /G Maks Analog maks.girs frekansi~maks, | 60.00 o 7200 0 X X
frekans[Hz]
02 | 0h1502 .'?‘éi MakS| Analog maks. giris torku | 0~200[2%] 100.0 o 72/ x x 0o o0
V1 GOs Deg| V1 giris miktar _ :
05 0h1505 [v] gostergesi 0~10V] 0.00 O 72| 0/ 0/ 0 0|0
. . - 0 | Tek YOnlG | O:Tek
06 0h1506 V1 Polarite V1 giris kutup segimi 1 CiftYonla | Yonld X 72|10/ 0/ 0] 0O
- V1 girig filtre zaman 0 g
07 0h1507 V1 Filitre sabiti ~10000msarn] 10 O 72| 0/ 0/ 0 0|0
08 0h1508 V1 Gerilim x1| V1 girig minimum gerilim| 0~10[V] 0.00 (0] 72| 0/ 0/ 0 0|0
09 | 0h1509 | V1 Yiizdeyl \Q’Itlg“(',z'”;:‘m geriim | 4_100[%] 0.00 o 720 0 0 0 o0
10 Oh150A V1 Gerilim x2| V1 girig minimum gerilim| 0~10[V] 10.00 0 72|10/ 0/ 0] 0|0
11 Oh150B | V1 Yiizde y2 ;’Itlg“;)k?s'{““m genim 1 5_100[%] 10000 | O 72 0/ 0 0 0 0
42, 0h150C | V1 -Ger x1’ ;]’ér(iﬁ%g"@ minimum | _35_onv] 0.00 o 74 000 0 0
Vi -Ylizde V1(-) minimum gerilim "
13 0h150D y1’ cikis % ‘Si -100~0[%] 0.00 (0] 74 0 0/ 0] O O
14 OhIS0E V1 -Ger x2' \g/gr(iﬁ%g'”g ERETLN | gy -10.00 O 74 0000 0
Vi -Ylizde| V1(-)maksimum gerilim "
15 0h150F v2’ cikis % ‘Si -100~0[%] -100.00 (0] 74 0 0/ 0] O O
16 0h1510 | V1 Tersleme | donis yon degisimi 2 :\‘j‘é’t‘r OHayr | O 72/0 0 0/ 0 0
V1 Sayma| V1 niceliklestirme _
17 Oh1511 Sev seviyesi 0.04~10[%)] 0.04 X 72| 0/ 0/ 0 0|0
Il Gos A R .
20 0h1514 Ded[mA] 11 giris miktar gostergesi | 0~20[mA] 0.00 (0] 76| 0/ 0/ 0 O] O
22 0h1516 | I1 Filitre 11 giris filtre zaman sabiti ~10000[msar] 10 (0] 76| 0/ 0/ 0 0] O
23 0h1517 | I1 Akim x1 11 girig minimum akim 0~20[mA] 4.00 (0] 76| 0/ 0/ 0 O] O
24 | 0ohi518 | I1 Yiizde y1 'gllkrl‘;"(]/'on?;m akimda | 100104 0.00 o 76 00 00 0
25 0h1519 | I1 Akim x2 11 girig maksimum akim | 4~20[mA] 20.00 (0] 76| 0/ 0/ 0 O] O
26 | Ohi51A | Ii Yiizde y2 'gllkrl‘;aks'm“m akimda | 51507041 10000 | O 76 0 0 0 0 0
31 | Oh1sIF | IiTersleme | Donisyoniidegisimi o Do 0: No O 76 00 000
Il Sayma| I1 niceliklegtirme N :
32 0h1520 Sev seviyesi 0.04~10[%)] 0.04 O 76| 0/ 0/ 0 O] O
Nt22) IN-12~15 kodlar yalnizca IN-06 (V1 Polarite) “Cift yonli” olarak ayarlandiginda gérunttilenir.
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Girig Terminal Blok Fonksiyon Grubu (PAR ~ =>» IN)

3 Kontrol Modu

Haberles Fonksiyon i .| o Vv

| Ayar Aral S
me No. Gostergesi sim yarArall gl syl Savfa Ll e

: L|C
T|T
V2 Go6s Ded V2 girig miktar _
Nm 0h1523  f\n gosterees 0~10[V] 0.00 O 77 00 000
g V2 giris kutupluluk 0 Tekyonld | 1:

36 0h1524 | V2 Polarite = : _ 7-7
Secimi 1| Cityonld | Cift yonli 01010)00
37 | 0h1525 V2 Filtre ;’;b%r@ ipzencn | OO 10 o |77 |0|0|0lo]oO

[msan]
38 0h1526 V2 Gerilim x1 ;’;ﬁﬂf IO N O 0.00 O 77 X X 0 0 0
39 | 0h1527 V2 Yiizde yl \g/lﬁé"(',;‘)'m”m geriimde 1 0[04] 0.00 o 77 0|0 0 0 O
40 | 0m528 V2 Gerilim x2 gezrﬁi'rff BELERI | g 10.00 O 77 X X 0 0 0
41 Oh1529 V2 Yizdey2 | Y2 maksimum 0~100[%] 10000 O |77 0 0 0 0 O
gerilimde ¢ikis % :
42 | Ohl52A V2 —Ger x1’ ;’;i?r']r@ MINMUM-—_10~0pv] 0.00 o 77 0|0 0 0 O
.. + | V2— minimum
43 0h152B V2 -Yilzde y1 gerilimde cikis % -100~0[%] 0.00 o 77 0O 0 0 0/ O
44 0h152C V2 -Ger x2' g’eﬁiﬁq‘r@ WEEIIN | 5 mg 4000 O 77 0 0 0 0 0
.. | V2— maksimum
45 0h152F V2 -Yizde y2 gerilimde cikis % -100~0[%] -100.00 o 77 0O 0 0 0/ O
Hayir

46 0h1530 V2 Tersleme | donus yon degisimi - Eth 0: Hayir o 77 0 0] 0 O O

V2 niceliklestirme

47 0h1532 V2 Sayma Sev 0.04~10[%)] 0.04

(@)
T
\l
o
o
o
o
o

seviyesi
12 GOs| 12 giris miktar _

50 | Oh1S34 [Jouring oostEes 0~20[mA] 0.00 O 78 0 0 0 0 O
52 | 0h1535 I2 Filitre gl lizp zamem | W-LE000 15 o 78 0 0/ 0 0 0

sabiti [msan]
53 0h1536 I2 Akim x1 12 giris minimum akimi| 0~20[mA] 4.00 O 78 0| 0| 0] O] O
54 | 0h1537 I2 Yiizde y1 gk'gf,‘})m”m akimda 10106 0.00 O 78 0,0 0 0 0
55 | 0h1538 I2 Akim x2 fk?r:@ maksimum | o _oofma] 20.00 O 78 0,0 0 0 0
56 | 0h153D  I2 Yiizde y2 gkrr;"’})';os'm“m akimda. | 10106 10000 O |78 0 0 0 0 0

o e 0 | Hayir

61 | Oh153E  I2 Tersleme Donus yon degisimi 1| Ever 0: Hayir O 78 0] 0 0 0 O
62  Oh153F I2 Sayma Sev 2 Nicelikiestime 004~10[%] 004 O 77 0 0/ 0 0 0

seviyesi
*[] Grikod gizli koda isaret eder, yalnizca kodun degistiriimesi durumunda ortaya cikar.
Nt23) |N-35~62 kodlart yalnizca ilave GC karti takili oldugunda goérinttlenir.
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Girig Terminal Blok Fonksiyon Grubu (PAR = IN)

Haberleg| Fonksiyon o
Ayar Arall g1

me No. Gostergesi

65 | 0h1541 | P1Tanmlama | P1 terminal fonksiyon ayari (1) :‘;(k 1:FX X 712 0] 0| 0] 0 O
66 | 0h1542 | P2Tanmlama | P2 terminal fonksiyonayan |2 | RX 2:RX X | 712 X| X| 0] 0] 0
67 | 0h1543 | P3Tanmlama | P3terminal fonksiyonayan |3 | RST 5:BX X 11015 0| 0| O] O O
68 | 0h1544 | PATanmlama | P4 terminal fonksiyonayar | 4 | Harici Hata 4Hah, X | 108 | 0| 0| 0| 0] O
69 | 0h1545 | PSTanmlama | P5terminal fonksiyonayan |5 | BX 7Du-h| X [ 1015 0| 0| 0| O] O
70 | 0Oh1546 | P6Tanmlama | P6 terminal fonksiyonayart |6 | JOG 80rh | X 84 | 0| 0] 0|0 O
71 | 0h1547 | P7Tanmlama | P7 terminal fonksiyonayar | 7 | Duslk hiz 9Yi-h | X 7-10 olololo o
72 | 0h1548 | PBTanmlama | P8 terminal fonksiyonayari | 8 | Orta hiz 6:JOG | X 7-10
NZ;) 0h1549 POTanmlma | P9 terminal fonksiyonayarr |9 | Yuksek hiz OYok X | 710 0| 00| 0 O
74 | 0h154A PlO0Tanmlama P10 terminal fonksiyon ayari | 10 | Hiz-X 0: Yok X 7-10 0o 0 0 0 o0
75 | 0h154B PllTanmlama P11 terminal fonksiyon ayarn | 11 | XCEL-L 0: Yok X 7-18

12 | XCEL-M 7-18

13 | Calisma Aktif 8-8

14 | 3-Telli Bag 8-7

15| 2. Kaynak 7-30

16 | Degistir 8-42

17 | Arttir 8-6

18 | Azalt 8-6

19 | -Yedek- -

20 | A/Y Silme 8-6

21 | Analog Tut 79

22 | I-Term Sil 8-12

23 | PID Agik Cev 8-12

24 | P Kazang2 8-12

25 | XCEL Durus 7-21

26 | 2. Motor 8-41

27 | Trv Offset Lo 8-53

28 | Trv Offset Hi 8-53

29 | Kilitleme 1 8-60

30 | Kilitleme 2 8-60

31 | Kilitleme 3 8-60

32 | Kilitleme 4 8-60

*[] Grikod gizli koda igaret eder, yalnizca kodun degistiriimesi durumunda ortaya ¢gikar.
Not24) |IN73~75 kodlari yalnizca ilave GC karti takili oldugunda gorintilenir.
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Girig Terminal Blok Fonksiyon Grubu (PAR = IN)

Caligma Kontrol Modu
Haberles| Fonksiyon N ‘ N da
me No. Gostergesi Ayar Arall g1 llk De ger dediisik Sayfa S| v
k L|C
33 | -Yedek- -
34 | On ikaz 8-30
35 | Hiz/Tork Seg 8-32
36 | ASR Kazang 2 8-30
37 | ASR P/PI Seg 8-30
38 | ZR Girig 9-15
39 | Isi Giris 10-6
40 | Yard Ref iptal 81
41 | SEQ-1 8-51
42 | SEQ-2 8-51
43 | Elle 851
44 | Adima Git 851
45 | Adimda tut 8-51
46 | Ileri JOG 8-5
47 | Geri  JOG 8-5
ag | K 831
Baslangic
¢ok fonksiyonlu giris
85 | 0h1555 | DG Agma Gec | terminal ACMA| 0~10000[msan] 10 o | 731 O/ 0l 0|O
filtresi
cok fonksiyonlu giris
86 onisse |DC  Kapama G Al KAPAMA 0-10000[msan] | 3 o 731 ol olo o
Gec filresi
P11-P1
¢ok fonksiyonlu giris Ack  Kontak
87 | 0h1557 DG NA/NK kontak nokta segimi | 0 (I\?A) 0000 X 7-31 0,00 O
Segme 0000
1 Kapali Kontak
(NK)
fslem Komut calisma komut|
88 | 0h1558 oz geckme zamani 0~100[san] 0.00 X 7-12 olo o o
89 0h1559 | Ard Komut GZ igﬁ'];'r‘]‘l’m“t geckme! 1 _go0oimsan 1 X | 710 o olo o
P11-P1
cok fonksiyonlu girig 0000
90 | Oh155A | DG Durumu terminal durumu 0 | Ack 0000 O 7-31 O 0| 0| O
1 | Kapah
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13.1.6 Parametre modu — Ciki $ terminal blok fonksiyon grubu (

Girig Terminal Blok Fonksiyon Grubu (PAR ~ =» OUT)

00

Haberle
sme No.

Fonksiyon
Gostergesi

Atlama Kodu

Atlama Kodu

Ayar Arali g1

0~99

Ik De ger

30

=0UT)

O IS

Kontrol Modu

O Els

o] 1 O <

01

0h1601

A/C1 segim

analog
maddesi

cikisl

Frekans

Akim

Gerilim

DCL Gerilim

Tork

Cikis Glict

Akim%200

Akim%250

Hedef Frek

Rampa Frek

Hiz GB

BIBE|lo|lo~Nloulswn- o

Hiz Dev

12| PIDRef Deg

13| PID GB Deg

14| PID Cikis!

15| Sabit

0:
Frekans

9-7

02

0h1602

A/C1 Kazang

analog
kazanci

cikisl

~1000~1000[%]

100.0

03

0h1603

A/C1
Baslangig

analog
avansi

clkisl

-100~100[%]

0.0

04

0h1604

A/C1 Filtre

analog cikisl filtresi

0~10000[msan]

05

0h1606

A/C1 Sabit

analog sabit ¢cikis1

0~1000[%]

0.0

o0 O | O

06

0h1606

A/C1 izleme

analog clkisl
gozlem

0~1000[%]

0.0

O |0/l O O

O |0/l O O
O |0/l O O
O |0/l O O

O |0/l O O

07

0h1607

A/C2 Secim

analog
maddesi

clkis2

o

Frekans

Akim

Gerilim

DCL Gerilim

Tork

Cikis Gucu

Akim%?200

Akim%?250

Hedef Frek

Ol NOoO|Oh~h WINIPF

Rampa Frek

=
o

Hiz GB

B

Hiz Dev

[y
N

PIDRef Deg

=
w

PID GB Deg

'—\
~

PID Cikis

=
()]

Sabit

0:
Frekans

9-8

a7
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Giri g Terminal Blok Fonksiyon Grubu (PAR = OUT)

08
09
10
n
12

Note25)

15
16
17
18
19

20

48

Haberles

me No.

0h1608
0h1609
Oh160A
0Oh160B
0h160C

0Oh160E

0h160F
0h1610
0Oh1611

0h1613

0h1614

Fonksiyon
Gostergesi

A/C2 Kazang

A/C2 Baslangig

A/C2 Filitre
A/C2 Sabit
A/C2 izleme

A/C3 Secim

A/C3 Kazang

A/C3 Baslangig

A/C3 Filitre
A/C3 Sabit
A/C3 izleme

A/C4 Segim

isim

analog ¢ikis 2 kazanci
analog cikis 2 avansi
analog cikis 2 filtresi
analog sabit ¢ikis 2
analog cikis 2 gdzlem

analog ¢ikis3 maddesi

analog c¢ikis 3 kazanci
analog c¢ikis 3 avansi
analog cikis 3 filtresi
analog sabit cikis 3
analog cikis 3 gozlem

analog cikis4 maddesi

Ayar Arall g1

-1000~1000[%)]
-100~100[%]
0~10000[msan]
0~100[%0]
0~1000[%6]

© 00N 0|~ Ww N - O

R&ERKEESB

15

Frekans
Akim
Gerilim

DCL Gerilim
Tork

Cikis Glicl
Akim%200
Akim%250
Hedef Frek

Rampa Frek
Hiz GB

Hiz Dev
PIDRef Deg
PID GB Deg
PID Cikis
Sabit

-1000~1000[%)]
-100~100[%]
0~10000[msan]
0~100[%]
-1000~1000[%)]

© 0N O 0 W N |- |O

NI =S
or w|N o

Frekans
Akim
Gerilim

DCL Gerilim
Tork

Cikis Glcl
Akim%?200
Akim%?250
Hedef Frek

Rampa Frek
Hiz GB

Hiz GB
PIDRef Ded
PID GB Deg
PID Cikis
Sabit

ik De ger

100.0
0.0

0.0
0.0

0:
Frekans

100.0
0.0

0.0
0.0

0:
Frekans

O OO 0o

9-9

9-9
9-9

9-9

Kontrol Modu

ST
/f\éLC
F T| T
00|00l O
00|00l O
00|00l O
00|00l O
00000
0 00O0O
00 00O
00 00O
00 00O
00 00O
00 00O
00 00O
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Girig Terminal Blok Fonksiyon Grubu (PAR ~ =» OUT)

Kontrol Modu

Haberleg | Fonksiyon . N \Y \Y
me No. Gostergesi Isim Ayar Arel g1 / C
F T
21 0h1615 ﬁ;cz;:ng analog ¢ikis 2 kazanci | -1000~1000[%)] 100.0 - 99 0 0/ 00| 0
A/CGA 100~
22 0h1616 Baslangic analog ¢ikis 2 avansi | -100~100[%)] 0.0 O 99 0 0/ 00| 0
23 0h1617 | A/C4 Filitre | analog ¢ikis 2 filtresi | 0~10000[msan] 5 (@) 99 0 0,0/ 0| O
24 - A/C4 Sabit | analog sabitgikis4 | 0~100[%] 0.0 @] 99 0 0/ 0/ 0|0
25 0h1619 @ A/C4 izleme analog cikis 2 gozlem = 0~1000[%] 0.0 (@) 99 0 0,0/ 0| O
Bit | 000 ~ 111
30 Oh161E | Hata Cikisi | anza ¢ikis maddesi L Du§ukg§rlllm 010 O 9-10 0,0{0] 0|0
2 | DG ve Dig Hata 9-16
3 | OB Son Hata
31 Role 1| ¢ok fonksiyonlu rélel 29:Hata e}
Oh161F Tanim maddesi 0 | Yok 9-10
Role 2| cok fonksiyonlu role2 14.Cali @)
32 0h1620 Tanm maddesi 1 |FDT-1 ma 910 | 0 0, 0| O] O
33 Q1 cok fonksiyonlu ¢ikis 1 g 0:FDT-1 o
Oh1621 | Tonimlama | maddesi 2 |FDT2 9-10
4 Réle 3 i
Nfas) 0h1622 | Tamm ‘rf;‘(;gg's‘is'y"“'“ Glkis 25 iEpTg oFpT2 = © | 910
Role 4 cok fonksiyonlu ¢ikis 3 . e} o olol ol o
35 0h1623 B i 4 | FDT-4 0:FDT-3 9-10
Role 5| cok fonksiyonlu ¢ikis 4 . : e
36 0h1624 Tanim maddesi 5 | Asinyik 0:FDT-4 9-10
6 | Inv Agin Yk
7 | Dustk yik
8 | Fan Kilitlenme
9 | Stall
10 | Asin gerilim
11 | Dustk gerilim
12 | Asin isi
13 | Komut Kaybi
14 | Calisma
15 | Durma
16 | Sabit Hiz
17 | Surtcu
18 | Sebeke
19 | Hiz arama
20 | Adim Palsi
21| Ardigil Pals
22 | Hazrr
23| Trv Hzl
24| Trv Yvs
25| Coklu Mot Kon
26 | SIFH Algilama
27 | Tork Algilama
28 | ZR Cikis
N2 OUT 14~25 ,0UT 34~36 kodlari yalnizca GG kart takil oldugunda géruntulenir.
Nt26) OUT 34~36 ,0UT 34~36 kodlari yalnizca GG karti takili oldugunda gérintilenir.
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Girig Terminal Blok Fonksiyon Grubu (PAR = OUT)

Fonksiyon

Gostergesi

Ayar Arali g1

29 | Hata

30 | Tus Tak Hatasi

31| DB ikazi %ED

32| ENC Tune

33 | ENC Dir

34 | ON/OFF Kontrol

35| BR Kontrol

ik De ger |dadegisik Sayfa

Caligma

lik

41 | on62o DCGer | ook fonksbonlugiks 000 X | 910
gozlemleme
DC  Agma) cok fonksiyonlu gikis |
50 | 0h1632 Goc ACMA gecikmesi 0~100[san] 0.00 o] 917 | 0| 0| 0O/ 0| O
DC Kapama| cok fonksiyonlu gikis |
51 | 0h1633 Goc KAPAMA gecikmesi 0~100[san] 0.00 (@] 917 | O/ O/ O| O] O
Q1,Réle2,Rolel
. Aclk Kont-
DC ¢ok fonksiyonlu ¢ikis | O
52 | Onhl634 NA/NK kontak noktasi segimi NA 000 X $1710]0)0/00
1 Kapali Kont-
NK
Hata Cikisi| anza¢ikig ACMA g
53 | 0h1635 AG gecikmesi 0~100[san] 0.00 o] 916 | 0| 0| O/ 0| O
Hata Cikisi anzacikis KAPAMA |
54 | 0h1636 KG gecikmesi 0~100.00[san] 0.00 o] 916 | 0| O| 0O/ 0| O
Zaman Rodle| zamanlayict ACMA
55 | 0h1637 AG gecikmesi 0~100.00[san] 0.00 0 915 | 0| 0| O/ 0| O
Zaman Rdle zamanlayici
56 | 0h1638 KG KAPAMA gecikmesi 0~100.00[san] 100.0 o] 915 | 0| 0| 0|/ 0| O
FDT O~maksimum
57 | 0h1639 Frekans algilama frekansi frekans[Hz] 30.00 (@] 911 | O/ O/ 0Ol OO
algilama frekans O~maksimum
58 | Oh163A | FDT Bandi geniglig frekans[Hz] 10.00 911 0| 0O 0
59 | 0h163B | TA Seviyesi | algilama tork miktari | 0~150[%)] 100 0 915 | X| X/ O] X| O
60 | 0h163C | TA Bandi algilama tork genisligi| 0~10[%] 50 (0] 915 | X| X| O] X| O

*[] Grikod gizli koda isaret eder, yalnizca kodun degistirimesi durumunda ortaya cikar.
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13.1.7 Parametre modu — Haberle sme fonksiyon grubu ( =»COM)

Haberles

me No.

Haberlesme Fonksiyon Grubu (PAR = COM)

Fonksiyon
Gostergesi

isim

Atlama Kodu

Ayar Arall g1

ik Deger

00 - Atlama Kodu 0~99 20 @] - o/lolololo
: dahili haberlesme,
01 | 0h1701 | Dah485 Ist No Siiriicii ID 0~250 1 O 11-3 O|o0|0Ol0O|O
0 | ModBus RTU o:
dahili haberlesme| 1 | - Yedek '
02 | 0h1702 | Dah485 Prot. protokoli > 118 Tnv 485 I\R/l_([?l(jBUS o] 11-3 OoO|/o|ol0O|lO
3 | Serial Debug
0 1200 bps
1 | 2400 bps
dahili haberlesme| 2 | 4800 bps 3
03 | 0h1703 | Dah485 Baud hizi 3 9600 bps 9600 bps @] 113 | 0| 0| 0| 0|0
4 | 19200 bps
5 | 38400 bps
0 | D8/PN/S1
dahili haberlesme 1 | D8/PN/S2 0:
04 | 0h1704 | Dah485 Frame cerceve ayar > DS/PE/S] DE/PN/SL 13 0|0/ 0|00
3 | D8/PO/S1
. Alimdan  sonra
05 | 0h1705 | Cevap Gecikme iletim gecikmesi 0~1000[ms] 5ms 0] 11-3 O/ 0/0/0O O
06 haberlesme
Note27) - FBus S/W Ver segenek yazilim| - 0.00 O |Opsiyonel O O/ O O O
surdmu
haberlesme Opsiyonel
07 | Oh171B | FBus ID secenek  sdricl| 0~255 1 (@) O OO0 O O
ID
FBUS FBus haberlesme Opsiyonel
08 | Ohl711 BaudRate hizi 12Mbps O O 0O 0O O
haberlesme Opsiyonel
09 | Oh171C | FieldBus LED segenek LED - - o O O/ 0 O O
durumu
30 | Ohl71E | Param Durum No 0-8 3 0] 1-7 O Oo/lo|lo0|loO
31 | Oh171F | Param Durum 1 | ¢ikis adresi 1 0000~FFFF Hex 000A ) 17 | o|o0|0|0O|O
32 | 0h1720 | Param Durum 2 | cikis adresi 2 0000~FFFF Hex 000E 0] 11-7 O Oolo|lo0o|oO
33 | 0h1721 | Param Durum 3 | ¢Ikig adresi3 0000~FFFF Hex 000F 0] 11-7 O/ 0/0/l0O O
34 | 0h1722 | Param Durum 4 | cikis adresi 4 0000~FFFF Hex 0000 O] 117 | 0|0|0|0|O
35 | 0h1723 | Param Durum 5 | cikis adresi 5 0000~FFFF Hex 0000 o 11-7 O O/0|0O|O
36 | 0h1724 | Param Durum 6 | ¢ikis adresi6 0000~FFFF Hex 0000 o 11-7 O O/0|0O|O
37 | 0h1725 | Param Durum 7 | GIkig adresi7 0000~FFFF Hex 0000 (0] 11-7 O Oo/lo|l0o|loO
38 | 0h1726 | Param Durum 8 | cikis adresi 8 0000~FFFF Hex 0000 ) 17 | 0|]0|0|0|O

*[] Grikod gizli koda igaret eder, yalnizca kodun degistiriimesi durumunda ortaya gikar.

Not 27) COM 06~17 kodlari yalnizca opsiyonel haberlesme karti takili oldugunda gdrintilenir.

Opsiyon igin Segenek kilavuzuna bakin.
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Haberle sme Fonksiyon Grubu (PAR  =» COM)

Calig Kontrol Modu

Haberles| Fonksiyon

Ayar Arali §i ilk De ger . sayffa |V s v| S|V
me No. Gostergesi degisi / L C L|IC
- F T|T

50 | 0h1732 | Param Kont No 0-8 2 (@) 117 1O O] O] OO
51 | 0h1733 | Param Kont 1 | girig adresi 1 0000~FFFF Hex 0005 X 117 |Ol Ol O]l OO
52 | 0h1734 | Param Kont2 | girig adresi 2 0000~FFFF Hex 0006 X 11-7 1O/ O] O] OO
53 | 0h1735 | Param Kont 3 | giris adresi 3 0000~FFFF Hex 0000 X 11-7 |0l O] O] OO
54 | 0h1736 | Param Kont4 | giris adresi4 0000~FFFF Hex 0000 X 11-7 |O| O] O] OO
55 | 0h1737 | Param Kont 5 | girig adresi 5 0000~FFFF Hex 0000 X 11-7 1O/ O] O] OO
56 | Oh1738 | Param Kont 6 | giris adresi 6 0000~FFFF Hex 0000 X 117 |Ol Ol O]l O O
57 | 0h1739 | Param Kont 7 | girig adresi 7 0000~FFFF Hex 0000 X 117 |Ol Ol O]l OO
58 | Ohl173A | Param Kont 8 | girig adresi 8 0000~FFFF Hex 0000 X 11-7 1O/ O] O] OO
- haberlesme ¢ok ]
70 | 0Oh1746 | HabUz DG 1 fonksiyonlu giris 1 0 Yok 0: Yok O| us5 0 0|0/ 0 O
HabUz DG 2 | haberlesme gok .
71 | Ohl747 fonksiyonlu giris 2 1 FX 0: Yok 0] 115 |0 0| 0| 00O
HabUz DG 3 | haberlesme gok .
HabUz DG 4 | haberlesme gok .
73 | 0Oh1749 fonksiyonlu giris 4 3 RST 0: Yok 0] 115 |0 0| 0| 00O
HabUz DG 5 | haberlesme gok . .
74 | Ohl74A fonksiyonlu giris 5 4 Harici Hata 0: Yok O| 115 00|00 0|0
HabUz DG 6 | haberlesme gok .
75 | 0h174B fonksiyonlu giris 6 5 BX 0: Yok (0] 115 |0 0| 0| 00O
HabUz DG 7 | haberlesme gok .
76 | Ohl174C fonksiyonlu giris 7 6 JOG 0: Yok (0] 115 |0 0| 0| 00O
HabUz DG 8 | haberlesme gok e _
77 | Oh174D fonksiyonlu giris 8 7 | Duslk hiz 0: Yok O| 115 |00/ 0O/ 0 O
HabUz DG 9 | haberlesme cok .
78 | Ohl74E fonksiyonlu giris 9 8 Orta hiz 0: Yok O| 115 00|00 0|0
HabUz DG 10| haberlesme gok ) .
79 | Ohl74F fonksiyonlu giris 10 9 Yiiksek hiz 0: Yok O| 115 00/ 0 0|0
HabUz DG 11 | haberlesme ¢ok :
80 0h1750 fonkSiyonlu gII'I§ZL’|. 10 Hiz-X 0:Yok (@) 11-5 O Ol 0|0 O
HabUz DG 12| haberlesme gok .
81 | Ohl751 fonksiyonlu giris 12 11 XCEL-L 0: Yok O 115 0 0 0/0O0 O
HabUz DG 13 | haberlesme ¢ok :
82 | 0Ohl752 fonksiyonlu giris 13 12 | XCEL-M 0: Yok O 115 |0 0| 0| 00O
HabUz DG 14 | haberlesme cok < | o
83 | 0h1753 fonksiyonlu giris 14 13 | Galisma Aktif | O: Yok O| n5 0 0|00 O
HabUz DG 15 | haberlesme ¢ok P .
84 | 0h1754 fonksiyonlu giis 15 14 | 3-Telli Bag 0: Yok O| u5 0 0|0/ 0 O
HabUz DG 16 | haberlesme cok :
16 | Degistir
17/18| Arttir /Azalt
19 | Yedek
20 | A/Y Silme
21 | Analog Tut 0:Yok o] - |oojlo|lo|O
22 | I-Term Sil
23 | PID Acik Cev
24 | P Kazang2
25 | XCEL Durus
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26 | 2. Motor

27 | Trv Offset Lo
28 | Trv Offset Hi
29 | Kilitleme 1
30 | Kilitleme 2
31 | Kilitleme 3
32 | Kilitleme 4
33 | Yedek

34 | On ikaz

35 | Hiz/Tork Seg
36 | ASR Kazang2
37 | ASR P/PI Seg

38 | ZR Girig

39 | IsiGirig

40 | Yar Ref iptal
41 | SEQ-1

42 | SEQ-2

43 | Elle

44 | Adima Git
45 | Adimda Tut

46 | leri JOG
47 | Geri JOG
48 | Tork Baslangig
Haberlesme ¢ok
86 | 0h1756 Hab DG fonksiyonlu giris 0 X 115 O 0|00 O
Durumu .
gozlemleme
. 0 Dahili 485
Izleme R . . 0:
90 175A . gozlem tip secimi 1 Tus Takimi O | 115 ol ololo o
Secimi - Int 485
2 FieldBus
91 175B E(O:V Frame Alinan gerceve sayisi | - 0 - 115 O 0O/ 0|l0O O
92 175C EER Frame Hata cerceve sayisi - 0 - 115 O 0O/ 0O|l0O O
NAK Frame | Yazma hata gergeve
93 175D No sayis| - 0 - |15 (O] e NORINORNO]
94 Hab 0 Hayir
- 0 - |15
not27-2) Giincelleme 1 et o o0/0|0O0 O

272 COM 94 yalnizca opsiyonel haberlesme karti takili oldugunda goriintiilenir.
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13.1.8 Parametre modu — Uygulamali fonksiyon grubu (=>APP)

Uygulamali Fonksiyon Grubu (PAR > APP)

. Calisma
me No. GOstergesi Iik / c Ll C
F T| T
00 - Atlama Kodu | Atlama Kodu 0~99 ) - 0O/0|0/0|O
0 |Yok
1 | Travers
9 PID
01 | 01801 Uygulama Tipi WYouamall  fonksiyon, | Proses O X . olo 0o x X
segimi 3 Goklu Mot| Yok
Kon
4 Otomatik
Cal
N?fg) 0h1808 Trv Calis. Deg | ¢capraz galisma araligi 0~20[%] 0.0 @) 853 O O/ O X X
09  0h1809 TrvTirBay  SoPe2 kANt o 00 O 85 0 0 O X X
buytkltgu
Trv Hz|
10 0h180A capraz hizlanma zamani | 0.1~600.0[san] | 2.0 (@) 853 O O O X X
Zamani
1 onsos Vs Gapraz yavaslama 0.1~6000[san] 3.0 O 85 0 O O X X
Zamani zamani
12 0h180C @ Trv Offset Hi | capraz avans Ust siniri 0~20.0[%] 0.0 @) 853 O O/ O X X
13 0h180D @ Trv Offset Lo | capraz avans alt siniri 0~20.0[%] 0.0 O 853 O O/ O X X
Nigg, 0h1810 @ PID Cikis PID cikis gozlem [%0] 0.00 - 812 O Ol O X X
17 0h1811 | PIDRef Deg PID referans gézlem [%0] 50.00 - 812 O O/ O X X
18 0h1812  PID GB Deg PID geri besleme gozlem | [%] 0.00 - 812 O O/ O X X
19 0h1813  PID Ref Ayar | PID referans ayari -100~100[%] 50% @) 812 O O/ O X X
0 | Tus Takimi
1 |V1
2 11
3 V2
PID 4 12 0: Tus
20 0h1814 PID referans secgimi 5 | Dahili 485 812 O Ol O X X
Ref Kaynak takimi
6 | Enkoder
7 | FieldBus
8 | PLC
9 | Senkron
10 | Binary Tip

*[C] Grikod gizli koda isaret eder, yalnizca kodun degistiriimesi durumunda ortaya gikar.

Nt28) APP 08~13 kodlari yalnizca APP-01 (Uygulama Tipi) “Travers” olarak ayarlandiginda gériinttilenir.

Nt29) APP 16~45 kodlari yalnizca APP-01 (Uygulama Tipi) “PID Proses’ olarak veya APP-01(Uygulama Tipi) “Coklu Mot Kon”
olarak ve By-pass Segimi (APO-34) “Hayir” olarak ayarlandi§inda gorunttlenir.
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Uygulamali Fonksiyon Grubu (PAR  =>» APP)

Kontrol Modu

Fonksiyon - ; . S
Gostergesi Ayar Arall g1 llk De ger Vv Y
c T
0 vi
1 11
2 V2
3 12
PID PID Geri besleme 4 | Dahili 485
21 | 0h1815 e o:v1i X | 812 O 0 O X X
GerBes Gir Sl 5 | Enkoder
6 | FieldBus
7 | PLC
8 | Senkron
9 | Binary Tip
22 | O0h1816 | PID P-Kazang | PID orantisal kazang 0~1000[%0] 50.0 (0] 812  O| 0|/ 0O X X
23 ONI8L7 PIDI-Zaman | oo nc9@NeSaP o2000fsan] 100 O 812 0 0 0 X X
24 | 0h1818 | PID D-Zamani | PID diferansiyel zaman | 0~1000[msan] 0 (0] 812  O| 0|/ 0O X X
PID ileri besl
25 Oh1819 PID F-Kazang  porares | 0~1000.0[%] 00 O 812 0 0 0O X X
26 Oh181A P Kazang Skala  Orantisal kazang lcegi  0~100.0[%] 100.0 X | 812 0/ 0 O X X
27 | Oh181B | PID Cik Filtre PID cikis filtresi 0~10000[ms] 0 (0) 812  O| 0|/ 0O X X
PID alt sinir
29 | 0h181D | PID Limit Hi PID ust sinir frekansi | frekansi[Hz] 60.00 (0) 812 O | 0Ol O X X
~300[HZ]
L -300 ~ PID Ust sinir
30 | Oh181E | PID Limit Lo PID alt sinir frekansi frekans[Hz] -60 (0) 812 O Ol 0O X X
) 0 | Hayir
31 Oh181F PID Cik Tersi PID cikis ters cevirme 1 Eth 0:No X | 812 | O O Ol X X
32 0h1820 PID Cik. Skala @ PID cikis Glcedi 0.1~1000[%] 100.0 X | 812 O/ 0 O X X
PID kontrol periyod _ q
34 0h1822 PID KP Frek hareket frekanst O~azami frekans[Hz] 0.00 X | 812 O/ 0 O X X
. PID kontrol periyod _
35 Oh1823 PID KP Seviye | pareketseviyesi 0~100[%] 0.0 X 812 0 0 O X X
PID kontrol periyod
36 | 0h1824 PID KP Gec hareket gecikme 0~9999[san] 600 (0) 812 O/ 0l 0O X X
Zam zamanl
PID  BekMod| PID uyku modu "
37 0h1825 - gecikme zamani 0~999.9[san] 60.0 O 812 O O O X X
PID BekMod PID Uyku modu 0~ azami frekans
38 | 0h1826 = R [Hz] 0.00 O] 812 O 0O O X X
39 | 0h1827 gID Canlan PID Uyanma seviyesi | 0~100[%] 35 (0) 812 O/ 0l 0O X X
ev
0 | Alt Seviye
40 | 0h1828 PID Canlan PID Uyanmamod ayar 1 | Ust Seviye % Al_t @] 812 O 0| O X X
Mod : Seviye
2 | SinDis Seviye
0 %
i 1 |B
42 0h182A PID Birimi PID kontrol perlyod A 0:% O 812 0 0 0 X X
birim segimi 2 | mBar
3 |Pa
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Fonksiyon . i < Vv S|V
da

Gostergesi Ayar Arall g1 llk De ger d“ekg|§| Sayfa / Vv L e

F c T T

4 | KPa
5 |Hz
6 | rpm
7 |V
8 |I
9 | kW
10 | HP
1| C
12 | °F
43 | 0h182B | PID Birim Kaz | PID birim kazanci 0~300[%] 100.00 O 812 0O 0|0 X X
0 |XO0.01
1 [ Xo01
44 | 0h182C | PID Bir Skala | PID birim dlcegi 2 X1 2x1 O 812 O 0|0 X X
3 | X01
4 | X0.01
45 | 0h182D | PID P2-Kazang | PID 2. oransal kazang | 0~1000[%)] 100.0 X 812 0O 0|0 X X
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13.1.9 Parametre modu — Otomatik sira cali
Otomatik sira ¢ali sma grubu (PAR = AUT)

00
01
02

Not30)

03
04

Not31)

05

Not32)

10

Not33)

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

Haberle g
me No.

0h1901

0h1902
0h1903

0h1904

0h1905

Oh190A

0h190B
Oh190C
0h190D
Oh190E
Oh190F
0h1910
0h1911
Oh190E
Oh190F
0h1910
0h1915
0h1906
0h1907
0h1918
0h1919
O0h191A
0h191B
0h191C
0h191D

0h191E

Fonksiyon
Gostergesi

Atlama Kodu

Otomatik Mod

Oto Kont GZ
Ardigil Sec

AdimNo 1

Adim No 2

1/1 Adim Frek

1/1 HzliYvs Z
V1SHGalZ
1/1 Cal Yonii
1/2 Adim Frek
1/2 HzlfYvs Z
12SHGalZ
1/2 Cal Yonii
1/3 Adim Frek
1/3 Hzl'Yvs Z
13SHGalZ
1/3 Cal Yonii
1/4 Adm Frek
1/4 HzliYvs Z
14ASHCalZ
1/4 Cal Yonii
1/5 Adim Frek
1/5 Hzl'Yvs Z
1/5SHGal Z
1/5 Cal Yonii

1/6 Adim Frek

isim

Atlama Kodu
Otomatik ¢calisma tipi

Oto calisma terminal
gecikme zamani

sira tip segimi
Sira 1 adim sayisi

Sira 2 adim sayis|

1/1 adim frekansi

/1 Hizlanma/
Yavaglama zamani
1/1 sabit hiz calisma
zamani

1/1 calisma yon

1/2 adim frekansi

1/2 Hizlanma/
Yavaglama zamani
1/2 sabit hiz calisma
zamani

1/2 calisma yont

1/3 adim frekansi

1/3 Hizlanma/
Yavaglama zamani
1/3 sabit hiz calisma
zamani

1/3 ¢alisma yont

1/4 adim frekansi

/4 Hizlanma/
Yavaglama zamani
1/4 sabit hiz calisma
zamani

1/4 calisma yont

1/5 adim frekansi

1/5 Hizlanma/
Yavaglama zamani
1/5 sabit hiz calisma
zamani

1/5 calisma yonu

1/6 adim frekansi

Ayar Arall g1

0~99
0 | Oto-A
1 | Oto-B

0.02~2.00[san]
1~-2
1-8

1-8

baslangic frekansi
~maksimum
frekans[Hz]

0.1~600.0[san]

0.1~600.0[san]

0 | Geri

1 | lleri
0.01~maksimum
frekans[Hz]

0.1~600.0[san]

0.1~600.0[san]

0 | Geri

1 | lleri
0.01~maksimum
frekans[Hz]

0.1~600.0[san]

0.1~600.0[san]

0 | Geri

1 | lleri
0.01~maksimum
frekans[Hz]

0.1~600.0[san]

0.1~600.0[san]

0 | Geri

1 | lleri
0.01~maksimum
frekans[Hz]

0.1~600.0[san]

0.1~600.0[san]

1 | lleri

1 | Oto-B
0.01~azami
frekans[Hz]

sma grubu ( =AUT)

11.00

50
5.0
1: lleri
21.00
5.0
50
Lileri
31.00
5.0
50
1: lleri
41.00
50
50
1: lleri
51.00
50
50
1: leri

60.00

8-51
8-51
8-51
8-51

8-51

8-51

8-52

8-52

8-52

8-52

8-52

8-52

8-52

8-52

8-52

8-52

8-52

8-52

8-52

8-52

8-52

8-52

8-52

8-52

8-52

8-52

Kontrol Modu

\%
/
F
O
O

(@)

o

O O %

(@)

o

O O HeRS
X | X

o
X

@]
x

b — O <

x
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I
Kontrol Modu

Haberle g Fonksiyon

isim Ayar Arall gi ilk Deger

31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41

N
a4
45
46
47
48

49

50
51

52
53
54

52
56
57

58

58

me No.

Oh191F

0h1920

0h1921

0h1922

0h1923

0h1924

0h1925

0h1926

0h1927

0h1928

0h1929

0h192B

0h192C

0h192D

0h192E

0h192F

0h1930

0h1931

0h1932

0h1933

0h1934

0h1935

0h1936

0h1937

0h1938

0h1939

0h193A

Gostergesi

1/6 Hzl/Yvs Z
1/6 SH Cal Z
1/6 Cal Yonu
1/7 Adim Frek
1/7 Hzl/Yvs Z
1/7 SH Cal Z
1/7 Cal Yonu
1/8 Adim Frek
1/8 Hzl/Yvs Z
1/8 SH Cal Z
1/8 Cal Yonu
2/1 Adim Frek
2/1 Hzl/Yvs Z
2/1SH Cal Z
2/1 Cal Yonu
2/2 Adim Frek
2/2 Hzl/Yvs Z
2/2 SH Cal Z
2/2 Cal Yonu
2/3 Adim Frek
2/3 Hzl/Yvs Z
2/3SH Cal Z
2/3 Cal Yonu
2/4 Adim Frek
2/4 Hzl/Yvs Z
2/4 SH Cal Z

2/4 Cal Yénu

1/6 Hizlanma/
Yavaslama zamani
1/6 sabit hiz calisma
zamani

1/6 caligma yonu

1/7 adim frekansi

1/7 Hizlanma/
Yavaglama zamani
1/7 sabit hiz calisma
zamani

1/7 caligma yonu

1/8 adim frekansi

1/8 Hizlanma/
Yavaslama zamani
1/8 sabit hiz calisma
zamani

1/8 caligma yonu

2/1 adim frekansi

2/1 Hizlanma/
Yavaglama zamani
2/1 sabit hiz calisma
zamani

2/1 calisma yonu

2/2 adim frekansi

2/2 Hizlanma/
Yavaslama zamani
2/2 sabit hiz calisma
zamani

2/2 calisma yonu

2/3 adim frekansi

2/3 Hizlanma/

Yavaglama zamani

2/3 sabit hiz calisma
zamani

2/3 calisma yoni

2/4 adim frekansi

2/4 Hizlanma/
Yavaslama zamani
2/4 sabit hiz calisma
zamani

2/4 calisma yonu

0.1~600.0[san]

0.1~600.0[san]

1 |iler

1 | Otomatik-B
0.01~maks.
frekans[Hz]

0.1~600.0[san]

0.1~600.0[san]

0 | Geri

1 | iler
0.01~maks.
frekans[Hz]

0.1~600.0[san]

0.1~600.0[san]

0 | Geri

1 | iler
0.01~maks.
frekans[Hz]

0.1~600.0[san]

0.1~600.0[san]

0 | Geri

1 | iler
0.01~maks.
frekans[Hz]

0.1~600.0[san]

0.1~600.0[san]

0 | Ger

1 | lleri
0.01~maks.
frekans[Hz]

0.1~600.0[san]

0.1~600.0[san]

1 | iler
1 | Otomatik-B

0.01~maks.
frekans[Hz]

0.1~600.0[san]

0.1~600.0[san]

1 |iler
1 | Otomatik-B

5.0
5.0
1: lleri
51.00
5.0
5.0
1: lleri
21.00
5.0
5.0
1: lleri
12.00
5.0
5.0
1: ileri
22.00
5.0
5.0
1: ileri
32.00

5.0
5.0
1: leri

42.00

0 o oo o ojlojlo oo ojlo o o oo

O

o O

O

O oOo|Oo0 O

8-52

8-52

8-52

8-52

8-52

8-52

8-52

8-52

8-52

8-52

8-52

8-52

OOOOOOOOOOOOOOOOOOOOH
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T
Haberle g Fonksiyon - . . .
. . Isim Ayar Arall g1 Ilk De ger s
me No. Gostergesi N
0.01~maks.
59 | 0h193B | 2/5 Adim Frek | 2/5 adim frekansi frekans{Hz] 52.00 O | 852 0|0
2/5 Hizlanma/
60 | 0h193C | 2/5 Hzl/Yvs Z Yavaslama zaman 0.1~600.0[san] 5.0 O| 852 0|0
61  ON93D 2/5SHGalz  2osebthizealsma o goposan) 50 0O 85 0 o
62 | Oh193E 2/5CalYoni | 2/5 calismayoni 2 fe‘?l” 1: ller 0o 85 0o
0.01~maks.
63 | Oh193F | 2/6 Adim Frek | 2/6 adim frekansi frekans[Hz] 60.00 O | 852 0|0
2/6 Hizlanma/
64 | 0h1940 | 2/6 Hzl/Yvs Z Yavaslama zamani 0.1~600.0[san] 5.0 O| 852 O 0O
65 094l 2/6SHCalz  osabthizealsma o) gooosan) 50 0O 852 0 o
66 | ON1942 2/6CalYoni  26caismayoni oo 1: ller 0 85 0 o
0.01~maks.
67 | 0h1943 | 2/7 Adim Frek | 2/7 adim frekansi frekans[Hz] 52.00 O | 852 0|0
2/7 Hizlanma/
68 | 0h1944 | 2/7 Hzl/Yvs Z Yavaslama zamani 0.1~600.0[san] 5.0 (0] 852 O| 0O
60 0945 2/7SHCGalz  f Sabthizealsma o) gooosan) 50 0O 852 0 0
0 | Geri .
70 0M946 | 2/7GalYond  2Bgalsmayond ";” 1: ller O 85 0 0 0 X X
0.01~maks.
71 | 0h1927 | 2/8 Adim Frek | 2/8 adim frekansi frekans{Hz] 22.00 O 852/ 0 0O O X X
2/8 Hizlanma/
72 | 0h1948 | 2/8 Hzl/Yvs Z Yavaglama zamani 0.1~600.0[san] 50 O | 8-52 O 0O X X
73 | Ohl%49 2/8SHGalz  Zosabthzealsma o goposan) 50 0 852 0 0 X X
0 | Geri :
74 | Oh194A | 2/8 Cal Yonu 2/8 caligma yoni " 1: lleri O | 852 O 0O O X X
1 eri
*[] Grikod gizli koda isaret eder, yalnizca kodun degistirimesi durumunda ortaya ¢ikar.
Nt AUT grubu yalnizca APP-0 1(App Mode) “Otomatik Cal” olarak ayarlandiginda gorintlenir.
Nt AUT-04 kodlar yalnizca AUT-03 (Ardisil Sec) “1” olarak ayarlandiginda géruntulenir.
Nt32) AUT-05 kodlar yalnizca AUT-03 (Ardisil Sec) “2” olarak ayarlandiginda gérintulenir.
Not33) AUT-10~41 kodlart yalnizca AUT-03 (Ardisil Seg) “1” olarak ayarlandiginda gorintlenir.
NOt39 AUT-43~74 kodlart yalnizca AUT-03 (Ardisil Seg) “2” olarak ayarlandiginda gorintlenir.
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13.1.10 Parametre modu — Opsiyonel kart fonksiyon g

00

01

Not35)

04

05

06

08

09
10

12
13

14
20

Noi36)

21
22
23
24
25
26
27
28
29

30

60

Oh1A01

0h1A04

0h1A05

0h1A06

0h1A08

0h1A09
Oh1A0A

Oh1A0B

Oh1A0C

Oh1A0D

Oh1AOE

Oh1A14

0h1A15

Oh1A16

Oh1A17

Oh1A18

Oh1A19

Oh1A1A

Oh1A1B

Oh1Al1C

Oh1A1D

Oh1A1E

Opsiyonel Kart Fonksiyon Grubu (PAR

Fonksiyon

Gostergesi

Atlama Kodu

Enkoder
Modu

Enkoder
Tipi

Enkoder

Fazi

Enkoder
Pals

GerBes izleme

Referans izle
Enk Gir Filtre

Enk Pals x1
Enk Ylizde y1
Enk Pals x2

Enk Ylizde y2
Yar Mot No

Yar Mot Bas No
Oto Deg Zaman
1. YM Cal Frek
2. YM Cal Frek
3. YM Cal Frek
4. YM Cal Frek

[

. YM Dur Frek
. YM Dur Frek

. YM Dur Frek

AW N

. YM Dur Frek

= APO)

isim

Atlama Kodu

enkoder fonksiyon
maddesi

enkoder tip secimi

enkoder sinyal
yonu

enkoder sinyal
sayIsl

Geri besleme
gbzlem

Referans gozlem

enkoder girig filtresi

Enkoder giris asgari
sinyal

Enkoder asgari
sinyalinde ¢ikis%
Enkoder giris azami
sinyal

Enkoder azami
sinyal ¢ikis% ‘si
yardimci motor
hareket say!
gostergesi
baslangi¢ yardimci
motor secimi
otomatik degisim
calisma zamani

1. yardimci motor
baslangic frekansi
2. yardimci motor
baslangic frekansi
3. yardimci motor
baslangic frekansi
4. yardimci motor
baslangic frekansi
1. yardimci motor
durma frekansi

2. yardimci motor
durma frekansi

3. yardimci motor
durma frekansi

4. yardimci motor
durma frekansi

Ayar Arall g1

0~99
0 | Yok
1 | Geri besleme
2 | Referans

0 | Line Driver
Totem veya
Haberlesme

IR

Open Kollektor
(A+B)

-(A+B)

A

N P O N

10~4096

0~10000]msan]
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0~60[HzZ]

rubu ( =>APO)

ik De ger

20
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Haberle Fonksiyon
sme No. Gostergesi Ayar Arall g1 ik De ger

dimel mot
31 OhlAIF YM Cal GZ YOTRIEIMOY " 0~3600.0fsan 00 O 8% 0 0 O X X
bas. gec.zamani

d "
32 | 0h1A20 YM Dur GZ yardimer motor - ,_a600.0fsan 60.0 O 8% O O O X X
durma gec.zamani

yardimcl motor say!

33 | 0h1A21 YM No Segim . 0~4 4 X 857 O 0 0O X X
secimi
. . - 0 Hayir
34 | OhlA22 By-pass Segimi  kestirme secimi 1 Evet 0: Hayir X 857 O 00 X X
otomatik degisim 0 Yok 1
35 | 0hlA23 Oto Degisme el 1 Yardimel | X 857 O 0 O X X
mod secimi Yardimcli
2 Ana
Oto. degisi
36  OhlA24 Oto De§ zam Za?narig@'m 0~99:00(dalq 72:00 O 857 0 0 O X X
0 H
38  0h1A26 Kilitleme kilit segimi . E\?Ztlr 0:No O 857 O O O X X
kilit hareket 0.1~360.0
30 | OhlA27 Kilitlemede GZ | o areke 50 O 857 O O O X X
gecikme zamani [san]
yardimci motor Ao
40 | 0h1A28 Basing Farki hareket basing fark 0~100[%] 2 O 857 O 0 O X X
pompa sayisi
41 | 0h1A29 | AnaMot Hiz Zam azaldiginda ana 0~600.0[san] 2.0 O | 861 O O Ol X| X
motor hzl. zamani
A M v pompa sayisi
42 | Oh1A2A 2221 ot av arttiginda ana 0~600.0[san] 20 O 857 O O O] X| X
motor yvs. zamani
58 PLC Opsiyonel .
Nos7) | ON1A3A | PLC LED Durumu LED durumu O Opsyon O| O O/ O O
PLC Opsiyonel kart Opsi
50 | OhLA3B PLC S/W Ver pelyoneriart 1.X o P 5lolololo
yazilim surimu
60 | Oh1A3C PLC YazBil 1 (PLC Yaz. Verisi 1) = O~FFFF[Hex] 0000 O Opsyon 0o 0 O O O
61 | Oh1A3D PLC YazBil 2 (PLC Yaz. Verisi 2) | 0~FFFF[Hex] 0000 O Opsyon o 0 O O O
62 | Oh1A3E PLC YazBil 3 (PLC Yaz. Verisi 3) | 0~FFFF[Hex] 0000 O Opsyon 0o 0 O O O
63 | OhlA3F PLC YazBil 4 (PLC Yaz. Verisi4)  0~FFFF[Hex] 0000 O Opsiyon 0 0 0/ O O
64 | 0Oh1A40 PLC YazBil 5 (PLC Yaz. Verisi 5) = 0~FFFF[Hex] 0000 o Opsyon o0 0 0 O ©
65 = 0OhlA41 PLC YazBil 6 (PLC Yaz. Verisi 6) = 0~FFFF[Hex] 0000 O Opsiyon 0 0O 0/ O O
66 | 0h1A42 PLC YazBil 7 (PLC Yaz. Verisi 7) | 0~FFFF[Hex] 0000 O Opsiyon 0 0 0/ O O
67 | 0h1A43 PLC YazBil 8 (PLC Yaz. Verisi 8) | 0~FFFF[Hex] 0000 O Opsyon o0 0 O O O
76 | Oh1A44 PLC OkuBil 1 (PLC Oku. Verisi 1)  0~FFFF[Hex] 0000 O Opsyon 0o 0 O O O
77 | Oh1A45 PLC OkuBil 2 (PLC Oku. Verisi 2) | 0~FFFF[Hex] 0000 O Opsyon 0o 0 O O O
78 | 0h1A41 PLC OkuBil 3 (PLC Oku. Verisi 3) | 0~FFFF[Hex] 0000 O Opsyon o 0 O O O
79 | Oh1A42 PLC OkuBil 4 (PLC Oku. Verisi4) | 0~FFFF[Hex] 0000 O Opsyon 0o 0 O O O

(o))
=
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Kontrol Modu

Haberl Fonksi Galsma

anerte orsiyon Isim Ayar Arall §i ilk De ger |dadegisi \Y v S|V

sme No. Gostergesi ik / C Ll C
A R R A | F T
80 | 0h1A43 | PLC OkuBil 5 (PLC Oku. Verisi 5) | 0~FFFF[Hex] 0000 O Opsyon 0o O/ O O O
81 | 0h1A44 | PLC OkuBil 6 (PLC Oku. Verisi 6)  0~FFFF[Hex] 0000 O Opsyon 0 O/ O O O
82 | 0h1A45 PLC OkuBil 7 (PLC Oku. Verisi 7) | 0~FFFF[Hex] 0000 O Opsyon 0o O/ O O O
83 | Oh1A46 PLC OkuBil 8 (PLC Oku. Verisi 8) | 0~FFFF[Hex] 0000 O Opsyon 0o O/ O O O

*[] Grikod gizli koda igaret eder, yalnizca kodun degistiriimesi durumunda ortaya ¢gikar.

N3 APO-01~14 kodlar yalnizca enkoder karti takili oldugunda gorinttlenir.

Not36) APO-20~42 kodlar yalnizca APP-01 (App Mode) Coklu Mot Kon” olarak ayarlandiginda gérunttlenir.
Nt APO-58~83 kodlari yalnizca PLC Opsiyonel karti takili oldugunda gorunttlenir.
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13.1.11 Parametre modu — Koruyucu fonksiyon grubu (

Koruyucu Fonksiyon Grubu (PAR = PRT)

3PRT)

Kontrol Modu

Haberles| Fonksiyon Galisma
Iy o i < \%
Ayar Aral Ik D da degsil
me No. Gostergesi varAvel gi eger d"eslﬁl Sayfa /
I F
00 - Atlama Kodu | ziplama Kodu 0~99 40 o) 0] ¢}
) _ . 0 | Normal Calisma 1: Agir
04 0h1B04 | Y{ik Miktan Yuk miktar ayari 1 | AgrrCaligma Calisma 102 | O o)
- Bit | 00~11
05 Oh1B05 Faz Kaybi Eln§/g|k|§fazag|k 1 | Cikig fazi acik 00 X 107 0 olol ol o
Kont orumasi —
2 | Girig fazi acik
giris faz acik _
06 0h1B06 IPO V Bandi gerlllm bandi 1 100[\/] 40 X 10-7 O O0/0l0O O
Hatada Yvg ariza durumunda
07 0Oh1B07 yavasglama 0~600[san] 30 0] 109 | O O/0| 0| O
Zam zamani
ariza sifirama 0 | Hayr
08 | OhiBos ANZA  SOM@ yriminda 0: Hayir O 838 0 0 00 O
TC baslangic secimi | 1 | Evet
Otomatik tekrar
09 0h1B09 | Tekrar Cal No calisma sayisi 0~10 0 (0] 838 | O 00| 0|0
10 Otomatik tekrar
noessy | ON1BOA TG Arasi Zam  calisma gecikme | 0~60.0[san] 1.0 O 838 0O O 0 0|0
zamani
o 0 | Yok
Tus takimi komut | ¢
11 0Oh1BOB TusT Hata kaybi durumunda Uyan 0: Yok (0] 109 | O O/ 0| 0O|O
Modu hareket 2 | Serbest durus
3 | Yavaslama
0 | Yok
Hiz komut kaybi ; Serbest Durug
HizK Kaybi| durumunda Yavaglama
12 0h1BOC 0: Yok O | 1010
HM hareket 3 | Girisi Koru 0 O O0|/0|0O|O
4 | Cikisi Koru
5 | Sabit deger
13 .. | Hiz komut kaybi
Noezgy | ON1BOD | HizK Kay Slre | qpar Zaman,yb 0.1~120[san] 10 O 1010 O O O O ©
.. Hiz komut kaybi
HKK basl frek
14 onigoe MKK SabIt g imunda j?a?(';g}fekzni?,i'z] 0.00 0O 1010 0 00 0O
Deg caligma frekansi .
Analog giris kaybr | O | x1 Deg Yarisi 0:x1 ‘in O | 10-10
Oh1BOF S
15 A/G KayIp SeV yarar Seviyesl 1 | x1 den Disik yarisi 0000 0
i 0 | Hayrr O 10-2
. .. | asin yuk alarm
0h1B11 LY .
17 AY Ikaz Segimi secimi 1 | Evet 0: Hayir O 0/0|0O O
18 OhLB12 AYikazSeviye oo i**™ | 30-180p4) 150 O 102 000 00
. Uk al
19 | OhIBI3  AY ikaz Siresi agrm o | 0-30.0[sar] 100 ol 102|000 0O
asinyikarizasi | O | Yok .
20 | Oh1Bl14 é:;gimi Hata glrumunda 1 | Serbest Durug é Serbest O| 1020 0/0|0O|O
hareket 2 | Yavaslama urug
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Sayfa[ Kontrol Modu
Haberles| Fonksiyon Galima Y, S|V
o H - da I’ .I
me No. Gostergesi Ayar Arall gi llk De ger @ISI / Ll e
F T| T
22 | ON1BI6 | AY HataSiresi | 231 Yukanza 0~60[san] 60.0 0/ 102/ 0 00 0 O
i .. | dugtk yuk alarm 0 Hayir .
25 | 0h1B19 | DY ikaz Segimi secimi 1 Evet 0:No O0|1012 O O0/0/0O|O
26 | Oh1BIA DY ikaz Siresi | ook YUK8RM o600 ofsan] 100 0 1012/0 00 0 O
dusuk yik anza 0 Yok
27 | Oh1B1B | DY Hata Segimi Secimi 1 Serbest calisma | 0: Yok O |1012| 0O, 0| 0| 0| O
¢ 2 Yavaglama
28 | OhIBIC | DY Hata Siiresi | SSukYIKaMZ2 | o_goojsar] 300 0 1012/0 00 0 O
29 | Oh1BID | DY AltLim Sev gg\%guk altsinir | 10~30[%] 30 01012/ 0 O o
30 | ON1BIE | DY UstLim Sev g;‘a‘;/';g’,“k USESINIT | 10~100[%] 30 o 1012/ 0 O o
motor 0 Yok
31 | OhlB1F | MotAlg Hatasi | algilanmamasi 0: Yok O | 10160 OO0 0O|O
durumunda hareket | 1 Serbest Durusg
motor
32
v ON1B20 | MAAKim Seviye| JoNanmamast | 1_ooqye 5 0 /1016 0 0 0 0 O
seviyesi
motor
33 | 0h1B21 | MA Siresi algilanmamasi 0.1~10.0[san] 30 O |1016| 0O, O|0| 0| O
gecikmesi
motor agiri Isinma | 0 Yok
34 | 0h1B22 | s Hata Modu Z}g::gmgsslﬁgzﬂm 1 | SerbestDurus | 0:Yok O| 106 0 0 0 0|0
sonra hareket secimi| 2 Yavaglama
0 Yok
motor agir isinma | 1 V1
35 | 0h1B23 | Isi Sen Girig algilama sensorii 2 11 0: Yok X 106 | O O] 0|0 O
giris segimi 3 V2
4 12
motor asiri Isinma
36 | OhlB24 | |s| Hata Sev algilama sensori 0~100[%] 50.0 (@) 10-6
ariza seviyesi
motor agir Isinma | o Duisik
37 | 0h1B25 | IHAS Hata Sev | algilama sensori 0: Dustk (@] 106 | O O/ O|0O|O
ariza bolgesi 1 Yiksek
elektrik 1s1 ariza 0 Yok
40 | Ohl1B28 | El Hata Modu secimi 1 Serbest Durug | 0: Yok O| 101 0 O/0O|l0O|O
2 Yavaglama
.| motor 0 Kendi iizerinde | 0:  Kendi
0h1B29 g . - -
41 Motor Sog Tipi sogutma fan tipi 1 Harici izerinde O| 101 |0 0O|0|0O| O
lektrik 1s1 1 dakik
42 | Oh1B2A 1dkEISeviye | geseri | 120-200[%] 150 O 101 0 O 0
elekirik 1s1 strekli
43 | ON1B2B | Sirekli EISev | gegeri 50~-200[%] 120 O 1010 O 0
Bit | 000~111
durma 6nleme 1 Kalkista
50 | Oh1B32 | Stall Engelle hareket 5 Calismada 000 X 103 | O O] X| O X
3 Durusta
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Kontrol Modu

Calisma

Haberle s Fonksiyon o ; N \Y, S|V
da degjsil
me No. Gostergesi Ayar Arall gi llk De ger d“eslsl SEVED / Z Ll ¢
F T| T
52 0h1B34 | Stall Sev1 durma seviyesi1 | 30~250[%)] 180 X 103 | O O| X| O] X
durma frekansi 1
53 0h1B35 | Stall Frek 2 durmafrekansi2 | durma frekanst 2[Hz] 60.00 O| 103 |0/ 0| X| 0O X
54 | 0h1B36 Stall Sev 2 durma seviyesi 2 | 30~250[%] 180 X 10-3/ O O] X| O| X
durma frekansi 2
55 | 0h1B37 Stall Frek 3 durmafrekansi3 | durma frekansi 4Hz] 60.00 O] 10-3|0 O] X|0O| X
56 | Oh1B38 Stall Sev 3 durma seviyesi 3 | 30~250[%] 180 X 10-3/ O O] X| O| X
durma frekansi 3
57 | 0h1B39 Stall Frek 4 durma frekansi 4 ~maks. frekans [HZ] 60.00 O] 10-3] 0 O X| O] X
58 | Oh1B3A Stall Sev 4 durma seviyesi4 | 30~250[%] 180 X 10-3/ O O] X| O| X
66 |Oh1B42 | DB lkazi %ED Ee‘?,igg;“‘? Wwan | o300 0 010110 0 0 0 O
70 | Oh1B46 | AsiHizFrek | 3¢ MZKAN o0 300 1200 0 1013 X X| 0 X| O
72 Oh1B48  AgmHizSure | 23N NZKAAT g 010 00jsan) 0.01 0 1013/ X X O X O
. 0 | Hayrr
73 | 0h1B49 Hiz Hata Segim | hiz hata arizasi 1 Evet 0: Hayir O | 10-14| X X| O] X| X
Hiz Hata I
74 | Oh1B4A Bandi hiz hata genigligi | 2~maks. frekans[Hz] | 20.00 O [10-14| X| X| O] X| X
Hiz Hata hiz hata karar
75 | 0h1B4B Zaman Zamani 0.1~1000.0[san] 10 O | 10-14| X X| O| X| X
Kodlayici secenek | O | Hayir )
77 | 0h1B4D Enkoder Hata baglanti kontrolu | 1 | Evet 0: Hayir O [10-14 X| X| O X| O
EBH Kontol| Kodlayici baglanti _ )
78 | Oh1B4E Zam kontrol zaman 0.1~1000.0[san] 1.0 O |10-14 X X| O X| O
sogutucu fanariza| 0 | Hata .
79 | Oh1B4F FAN Hata Modu secimi 1 | Uyan 0: Hata O | 10-14/ 0| 0|0 O| O
secenek hatasi 0 | Yok 1: Serbest
80 | 0h1B50 OpHata Dur Tip | durumunda 1 | Serbest Durug ' O | 10-15/ 0| 0| 0| 0| O
hareket segimi 2 | Yavaglama Durus
dusuk gerilim hata
81 | 0h1B51 DGH Gec karar gecikme 0~60.0[san] 0.0 X [10-14/ 0| O 0| O| O
Zamanl zamani

*[] Grikod gizli koda igaret eder, yalnizca kodun degistiriimesi durumunda ortaya ¢gikar.
Not38) PRT-10 kodlari yalnizca PRT-09(Tekrar Gal No)“0” Uizerinde ayarlandiginda gortinttlenir.

N'3%) PRT-13~15 kodlari yalnizca PRT-12(HizK Kaybi HM “Yok” olarak ayarlandiginda gériinttilenir.

Not0) PRT-32~33 kodlari yalnizca PRT-31(Mot Alg Hatasi “Serbest calisma” olarak ayarlandiginda goérinttlenir.
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13.1.12 Parametre modu — 2. motor fonksiyon Grubu (

2. motor fonksiyon Grubu (PAR = M2)

SM2)

Kontrol Modu

Fonksiyon o i - Vv SR
Ayar Aral llk D
Gostergesi yarArall gi eger / S|V Lo
LfC
F T| T
- Atlama Kodu | ziplama kodu 0~-99 14 ¢] O/ 0| X| 0| X
75kWaltinda | 20.0
04 | 0h1C04 | M2-Hzl Zamani| hizianma zamani 0~600[san] 90KW Gstinde | 60.0 0 841 | O| O X| O] X
75kW altinda | 30.0
05 | 0h1CO05 | M2-Yvs Zamani | yavaslama zamani 0~600[sec] 90KW istinde | 90.0 0 841 | O| O X| O] X
- . 0~ | 0.2kwW
06 | 0h1CO06 | M2-Glicii motor kapasitesi 51 | 185KW - X 841 | O| O X| O] X
07 | 0h1CO07 | M2-Frekansi temel frekans 30~400[HZ] 60.00 X 841 | O| O X| O] X
0 | VIF
1 |VIFPG
Kayma :
08 | 0h1CO08 | M2-Kont Modu | kontrol modu 2 Komp O:VIF X 841 | O| O X| O] X
3 | Sensorsiiz-1
4 | Sensorsuz-2
10 | Oh1COA | M2-Kutup Sayi | motor kutbu 2~48 X | 841 O| O] X O] X
11 | Oh1COB ggKayma nominal kayma degeri| 0~3000[rpm] X 841 | O| O X| O] X
12 | Oh1COC | M2-Akimi motor nominal akimi | 1~200[A] X 841 | O| O X| O] X
13 | ohicop  M2YUKSUZ | o viiksiiz akimi | 0.5~200[A] X 841/ 0 O X O X
Akim Motor k itesi
14 | Oh1COE | M2-Gerilimi | motor nominal gerilimi | 180~220[V] bfgﬁéwapaﬂ esine "X 1841 0| O X O] X
15 | Oh1COF | M2-Verimi motor verimliligi 70~100[%] X 8-41
16 | 0h1C10 | M2-Yiik Ataleti | yik atalet orani 0~8 X 8-41 ololx ol x
17 - M2-Rs stator direnci 0~9.999[Q] X 8-41
18 - M2-Lsigma kacak induktans 0~99.99[mH] X 8-41
19 - M2-Ls stator induktansi 0~999.9[mH] X 841 | O| O| X| O] X
20 - M2-Tr rotor zaman sabiti 25~5000[msan] X 841 | O| O X| O] X
0 | Dogrusal
25 | 0h1C19 | M2-V/F Tipi V/F sablonu 1 | Kare 0:Dogrusal X 841 | O| O| X O
2 | Kullanici VIF
26 | Oh1C1A | M2-IYT Artimi | ileri tork artigl 0~15[%] 75KW altinda: 2.0 X | 841 O| O] X O] X
27 | 0h1C1B | M2-GYT Artimi | geri tork artigl 0~15[%)] 90kw Ustiinde: 1.0 | X | 841 | O| O| X| O X
28 | 0h1C1C | M2-StallEn Sev gg{,ﬁ;:si onleme 5, 150704 150 X 842 O 0Ol X 0O X
29 | 0h1C1D | M2-ETH 1dk gfgkgr'ik st 1 dakika 150 o006 | 150 X 842/ 0 O X O X
30 | Oh1CIE | M2-EIH Seviye gfgkgr'r st srekll 5,_150[04) 100 X 842 O Ol X 0O X
40 | ohicog M2-DevGos - donls - gOsterge 1 go00096 | 1000 o 842 0 0 0 0O
Kaz kazanci
0 |x1
) 1 |[x01
41 | oh1c2e MZDeVGO 1 56 gisterge digegi| 2 | x0.01 0x1 o 842 0/ 0000
Skala
3 | x0.001
4 | x0.0001
oo o L0 | rpm
42 | Oh1C2A | M2-Devir Birim | donis gosterge birimi 1 | mpm O:rpm O 842 O| O O] 0O| O
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13.1.13 Hata modu (TRP mevcut (veya Son-x))

Hata Modu (TRP Son-x)

Fonksiyon
Isim Ayar Arall gi ik Deger Sayfa
._

Hata Adi(x) ariza tip gostergesi
anza  durumunda alisma 9-6
01 | HA Gal Frekans calsma _ -
frekansi
02 | Akim ariza durumunda gikis akimi - - 9-6
Ariza durumunda 9-6
03 | HAH/Y Durumu hizlanma/yavaslama durumu i i
04 | DCL Gerilim DC gerilimi - - 9-6
05 | HA Sicaklik NTC sicakhigi - - 9-6
06 | DG Durumu Girig terminallerinin durumu - 0000 0000 9-6
07 | DC Durumu Cikis terminallerinin durumu - 000 9-6
08 | Hata Zamani | Cb¢ asiddindan ber gegen 0/00/00 00:00 9-6
ariza zamanli
09 | Hata Siresi | coismaya basiadidan - berl 0/00/00 00:00 96
ariza zamanli
. - Hayir 9-6
10 | Hatalar Silme | anza gegmisi silme Evet 0: Hayir

13.1.14 Yapilandirma Modu (CNF)

Yapilandirma Modu (CNF)

Fonksiyon

Ayar Arali § ik De g
Gostergesi yarAral gi cger
00 | Atlama Kodu Atlama Kodu 0~99 1 -
01 | Dil segimi tus takimi dil segimi ingilizce ingilizce -
02 | LCD Kontrast LCD parlaklik ayari - - 8-49
10 | Inv SMW Ver govde yazilim surimi - 1.XX 8-49
11 | TusTak SW Ver | tus takimi yazilim strima - 1.XX 8-49
12 | TT Bag SW Ver | tus takimi yazihm strimu - 1.XX 8-49
20 . 6-18
) Durum Gosterge | durum gosterge maddesi 0 | Frekans 0: Frekans 94
Not35 -
i < . N . 6-18
21 | IzMod 1. Deger g6zlem modu gosterge maddesil 1 |Hz 0: Frekans 91
i . R i . 6-18
22 | I1zMod 2. Deger g6zlem modu gosterge maddesi2 2 | Akim 2: Akim 91
23 |IzMod 3. Deger | gézlem modu gosterge maddesida | 3 | Gerilim 3: Getilim 6-18
4 | Cikis Gucu o1
5 | Enerji Sayaci
6 | DCL Gerilim
7 | DG Durumu

67




Bolim 13 Fonksiyon Tablosu

Fonksiyon

isim

o

Ayar Arali g1
DC Durumu

(e]

V1 Gos Deg [V]

[E
o

V1 izleme[%0]

[y

11 GOs Ded[mA]

=
N

11 izleme[%0]

[N
w

V2 Gos Deg|V]

H
~

V2 izleme[%]

[N
(63}

12 Gos Deg[mA]

[N
(e}

12 izleme[%s]

(==Y
~

PID Cikis

=
o0}

PIDRef Deg

[y
©

PID GB Deg

N
o

Tork

ik Deger

Sayfa

N
[y

Tork Limit

N
N

Tork Bas Ref

N
w

Hiz Limiti

N
N

Yuk Hizi

24 | IzMod FA Déniig

g6zlem moduna ilk deger atama

Hayir

Evet

0: Hayir

91

30 | Ops-1 Gosterge

secenek yuva 1 tipi gosterge

Yok

0: Yok

Opsiyonel

31 | Ops-2 GOsterge

secenek yuva 2 tipi gosterge

PLC

0: Yok

Opsiyonel

32 | Ops-3 GOsterge

secenek yuva 3 tipi gosterge

Profibus

Har G/C

Enkoder

0: Yok

Opsiyonel

40 | Par FADOnus

parametreye ilk deder atama

Hayir

All Grp

DRV Grp

BAS Grp

ADV Grp

CON Grp

IN Grp

OuUT Grp

COM Grp

o NoojglhlwWINFRPOPMWN|FP| O P, O

APP GIp

AUT Gip

APO Grp

PRT Grp

M2 Grp

8-45

41 | Degisen Par

degistirilen parametre gostergesi

Tumu

Degisen

O:TUmU

8-46

42 | Coklu-An Segim

¢ok fonksiyonlu tus maddesi

Yok

JOG

Lokal/Uzak

0: Yok

8-47
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Fonksiyon isim Ayar Arall §i ik De ger Sayfa
3 | KulGrp Segim
0 | Yok
43 | Makro Segimi makro fonksiyon maddesi 1 | Cekici Uyg O:Hayir 8-48
2 | Travers
0 | Hayr O:Hayir
44 | Hata Kay Sil ariza ge¢misi silme 8-49
1 | Evet
_ _ 0 | Hayr O:Hayir
45 | KulKay Kod Sil kullanici kayit kodu silme 8-47
1 | Evet
0 | Hayr O:Hayr
46 | Parametre Oku Parametre okuma 8-44
1 |Evet
0 | Hayrr O:Hayir
47 | Parametre Yaz parametre yazma 8-44
1 | Evet
_ 0 | Hayr O:Hayir
48 | Hab Par Kayit haberlesme parametresi kaydetme 8-44
1 | Evet
50 | Gizli Param parametre mod gizleme 0~9999 Kilit acik 8-45
51 | GP Sifresi parametre mod gizleme sifresi 0~9999 Sifre 8-45
52 | ParDeg Kilidi parametre diizenleme kilidi 0~9999 Kilit acik 8-46
53 | PDK Sifresi parametre diizenleme kilidi 0~9999 Sifre 8-46
0 | Hayr O:Hayir
60 | TT Bas Ver Yuk | Tus takimi baslik stirimi 8-49
1 |Evet
0 | Hayrr O:Hayir 417
61 | Kolay ParAyar Kolay parametre ayari
1 | Evet 8-48
- . y 0 | Hayrr O:Hayir
62 | Giig Say Sifi Kullanilan gui¢ miktarina ilk deger 849
atama 1 |Evet
Urtict hareketi toplulastiril 9-17
70 | S-Toplam Start sUrtict hareketi toplulastiriimis aalgglyy ssdd )
zaman
71 | S-Toplam Calis suriicl caligma toplulagtinimig aalgglyy ss:dd i 9-17
zaman
sUrtict caligma toplulagtirnimig 0 | Hayr o17
72 | Zaman Sifirla ) N O:Hayir
zamanina ilk deger atama 1 | Evet
Jutucu f I toplulastinl 9-17
74 | Fan Cal siire soguiucuian calisma fopliastitinis | vddiyy  hh:mm i
zaman 8-49
75 | FCS Sifiria sogutucu fgn galv|§ma toplulastinimis | 0 | Hayir i 2;{:
zamanina ilk deder atama 1 | Evet

Not 35) Madde 7 ve 8 Her zaman Parametre maddesinde bulunmaz.
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13.1.15 Kullanici/Makro Modu — =>MC1
U&M = MC1
No Fonksiyon Ayar Arali i ik Deger
' Gostergesi 4 9 9
00 | Atlama Kodu Atlama Kodu 0~99 1 -
01 | Hzl Zamani hizlanma zamani 0~600[san] 7oWaltnda_| 20 718
90kW CUistinde | 60
02 | Yvs Zamadni avaslama zamani 0~600[san] 7okWaltnda_| 30 718
® yava 90KW istinde | 90
03 | CalKomut Gir | calisma komut yontemi 0~5 L:F/Rx-1 7-11
04 | Frekans Ayar frekans ayar yontemi 0~9 2V1 7-1
05 | Kontrol Modu kontrol modu 0~5 0:VIF 7-21
06 | YardimciRef | yardimci komut ayar yontemi 0~4 211 81
07 | Yar Ref Tipi yardimei komut hareket segimi 0~7 0 81
08 | Yar Ref Kazang | yardimci komut kazanci -200~200[%] 100.0 8-1
09 | V1 Polarite V1 girig kutup secimi 0~1 0:Tek kutuplu 72
10 | V1Filtre V1 giris filtre zaman sabiti 0~10000[msan] 10 7-2
11 | V1Gerilimx1 | V1 girig minimum gerilim 0~10[V] 0.00 7-2
12 | V1Yizdeyl V1 minimum gerilimde ¢ikis% 0~100[%] 0.00 7-2
13 | V1Gerilimx2 | V1 girig maksimum gerilim 0~10V] 10.00 72
14 | V1Yizde y2 V1 maksimum gerilimde ¢ikis% 0~100[%] 100.00 72
15 | V1-Gerx1’ V1 — giris minimum gerilim -10~0[V] 0.00 7-2
16 | V1-Yiizdeyl | V1-minimum gerilimde ¢ikis% -100~0[%)] 0.00 7-2
17 | V1-Gerx2 V1—giris maksimum gerilim -10~0[V] -10.00 7-2
18 | V1-Yizdey2' |V1-maksimum gerilimde ¢ikis% -100~0[%] -100.00 72
19 | V1Tersleme donis yon degisimi 0~1 O:Hayir 7-2
20 | 11 Gos Deg[mA] | I1 girig miktar gostergesi 0~20[mA] 0.00 7-6
21 | I1 Polarite 11 kutup gostergesi 0~1 0 7-6
22 | I1 Filtre I1giris filtre zaman sabiti 0~10000[msan] 10 7-6
23 | 11 Akimx1 I1giris minimum akim 0~20[mA] 4.00 7-6
24 |11 Yiuzdeyl 17 minimum akimda ¢ikis% 0~100[%] 0.00 7-6
25 | 11 Akim x2 I1giris maksimum akim 4~20[mA] 20.00 7-6
26 | I1Yuzdey2 11 maksimum akimda ¢ikis% 0~100[%] 100.00 7-6
27 | 11-Akimx1’ 11 — Giris minimum akim -20~0[mA] 0.00 7-6
28 | I1-Ylzdeyl 11 — minimum akimda ¢ikis% -100~0[%] 0.00 7-6
29 | I1-Akimx2' 11 — Giris maksimum akim -20~0[mA] -20.00 7-6
30 | I1-Ylzdey2 11 maksimum akimda ¢ikis% -100~0[%] -100.00 7-6
31 | I1 Tersleme donus yon degisimi 0~1 0: Hayir 7-6
32 | Pl Tanimlama | P1 terminal fonksiyon ayari 0~48 0:FX 7-12
33 | P2 Tanimlama | P2 terminal fonksiyon ayari 0~48 1:RX 7-12
34 | P3Tanimlama | P3 terminal fonksiyon ayari 0~48 5:BX 10-15

70




Bolim 13 Fonksiyon Tablosu

13.1.16 Kullanici/Makro modu — Travers call

Travers gall§ma fonksiyon Grubu (U&M = MC2)

sma fonksiyon grubu ( =»MC2)

F Atamakodu | Atamakodu |0~ 1 |-
75kW altinda | 20
01 | Hzl Zamani hizlanma zamani 0~600[san] 90KW Gstiinde | 60 8-53
02 | Hzl Zamani yavaslama zamani 0~600[san] ggm :gz:ze zg 8-53
03 | Cal Komut Gir caligma komut yontemi 0~5 L:FX/Rx-1 8-53
04 | Frekans Ayar frekans ayar yontemi 0~9 0:Tus takimi-1 8-53
05 | Kontrol Modu kontrol modu 0~5 0:VIF 8-53
06 | Uygulama Modu | uygulamali fonksiyon secimi| 0~4 1: travers 8-53
07 | Trv Calis. Deg travers calisma araligi 0~20[%) 0.0 8-53
08 | Trv Tir Bly travers kanistirma biiytikliigiil 0~50[%] 0.0 8-53
09 | Trv Hzl Zamani | travers hizianma zamani 0.1~600[san] 20 8-53
10 | Trv Yvs Zamani | travers yavaglama zamani | 0.1~600[san] 3.0 8-53
11 | Trv Offset Hi travers avans Ust sinir 0~20[%) 0.0 8-53
12 | Trv Offsetlo travers avans alt siniri 0~20[%] 0.0 8-53
13 | Pl Tanimlama | Piterminal fonksiyon ayari | 0~48 0:FX 8-53
14 | P2 Tanmlama | P2terminal fonksiyon ayarl | 0~48 1:RX 8-53
15 | P3Tanmlama | P3terminal fonksiyon ayar | 0~48 5:BX 8-53
16 | P4Tanmlama | P4terminal fonksiyon ayar | 0~48 27: travers 8-53
17 | P5Tanmlama | PSterminal fonksiyon ayarl | 0~48 28: travers 8-53

71




Bolum 12 Kontrol ve Sorun giderme

Notlar :
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B6lim 11 Haberle sme Fonksiyonu
| ]
11.1 Haberle sme Fonksiyonlari
11.1.1 Tanitim

Bu boliim, SV-iS7 stirlicti seri haberlesme standardi, kurulumu ve PC veya FA bilgisayarlar ile programi aciklamak

icindir. Haberlesme yontemi SV- iS7 stirlicti serisini uzun mesafede PC veya FA bilgisayarlar araciligiyla kontrol

etmek veya gézlemlemek icin tasarlanmistir.

1) Haberle sme yontemi altinda faydalar

Sdrucileri fabrikalarda otomasyonlara uygulamak kolaydir, ¢linki striictler kullanici programlarina gore kontrol edilebilir
veya gbzlemlenebilir.
* parametreleri bilgisayarlar araciidiyla gdzlemlemek veya degistirmek mimkandur

(6rnek: T_acc, T_dec, frekans, ve kayip komut)
* RS-485 standardina gére araylz yapilandirmasi:

1) Suirticti ve bilgisayarlar arasinda cesitli firmalar tarafindan haberlesmeyi gerceklestirmek mumkuiindiir

2) Coklu baglanti tarzi ile tek bilgisayar vasitasiyla ayni anda 16 ‘ya kadar stirtictiyl kontrol edilebilir

3) Gurlltt bagisiklik ortami icin arayliz

Sdrtciler dahili RS-232 karta sahip bilgisayarlar ile RS-232/485 donustirticller vasitasiyla haberlesebilirler. Dontsturtici
standart ve performansi Ureticilere gore degisiklik gosterebilir ancak temel fonksiyonlari ortaktir. Standart ve yonergeler

hakkinda daha fazla detayin belirli Greticiler tarafindan saglanan kilavuzlarda takip edilmesi tavsiye olunur.

/N Tedbir

Kurulum ve ¢all smadan 6nce bu kilavuz tamamen anla  silmalidir.
Bu kilavuzu ihlal etmek ciddi yaralanmaya yol acabi lir veya di ger bile senlere hasar verebilir.
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11.1.2 Ozellikler

Kategori ‘ Ozellikler

Haberlesme yontemi RS-485

Transfer bicimi Bus tipi, coklu baglanti sistemi

Suriicl serisi SV-S7 serisi

Donustricl Dahili RS-232

Bagli surlicti sayisl Maks 16

Transfer mesafesi Azami 1,200m (700m dahilinde olmasi tavsiye olunur)

:;F;rls:g?s ‘Gin tavslye 0.75mm?(18AWG), Koruyucu tip burgulu kablo

Kurulum bicimi Terminal blogunun S+,S-, CM ‘ne baglanir

Haberlesme Giicii H?b.(_erl_tle§me g}]cu olarak sirticinin i¢ kismindan yalitilmis gict kullanin
(striiciden saglanan)

Haberlesme Hizi 1,200/2,400/9,600/19,200/38,400 bps ‘den segin

Kontrol yordami Senkronize olmayan haberlesme sistemi

Haberlesme sistemi Yari duplex sistem

Harf sistemi Modbus-RTU: BINARY LS Bus: ASCII

Stop bit uzunlugu 1 bit/2 bit

Toplam kontrol 2 byte

Parity kontrol Yok/Cift/Tek

11.1.3 Haberle sme sistem bile simi

RS-232/485

Donusturtcu

Siricd.#1 Suricl.#2 Suricl.#n

. .

RS-485 terminal baglantisi : Terminal blogunun S+,S-, CM ‘ne baglanir (Bolim 4 Kablolama ‘ya bakin)

PC

Baglanabilen stirlicti sayisi : 16 birime kadar

Artirilabilir adres sayisi (St ID) : 1~250

Etkin haberlesme hat uzunlugu : muhtemelen toplam 1200m . istikrarli haberlesme igin 700m altinda tutun.
1200m ‘den uzun haberlesme kablosu kullanmak veya ek sirtcli baglamak zorunda kalirsaniz haberlesme hizini
iyilestirmek icin litfen haberlesme tekrarlayicisi kullanin. Ortamdaki guriitiniin haberlesmeye olan etkisini azaltmak

icin etkilidir.
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12.1 Kontrol ve Sorun giderme
12.1.1 Koruyucu fonksiyonlar

1) Cikis akimi ve girig geriliminden koruma

T T S N

Motor asin yik arizasini sectiginizde ve yik ayarlanan dereceyi astiginda
Asirl yuk Kalic ariza meydana gelir. PRT-20 O haricindeki degerlere ayarlandiktan sonra
caligma tekrar baslayabilir.

Dusuk yuk koruma fonksiyonunu sectiginizde ve motor yuki ayarlanan
Dusuk yik Kalic dusuk yik seviyesi dahilinde iken ariza meydana gelir. PRT-27 0 haricindeki
degerlere ayarlandiktan sonra galisma tekrar baslayabilir.

Asirl akiml Kalici Sturtct ¢ikisi nominal akimin 200% ‘Uni astiginda ariza meydana gelir.
Asiri gerilim Kalici DC devre gerilimi belilenmis miktar astiinda ariza meydana gelir.
_ . ) DC devre gerilimi belifrenmis derecenin altina distiigiinde ariza meydana
Dusuk gerilim Seviye )
gelir.
Sirtcu clkis kisminda topraktan dolayr belilenmis miktardan fazla akim
Toprak hatasi Kalic aktiginda ariza meydana gelir. Akima sebep olan toprak siriicl kapasitesine

gore degisiklik gosterir.

Ters zaman 1sI 6zelligine gore asin yik ¢alismasi esnasinda asiri ISinmayi
E-lIsi Kalic Onlemek icin ariza meydana gelir. PRT-40 1 O haricindeki de@erlere
ayarlarsaniz calisma tekrar baslar.

Surlctnun Ug faz ¢ikisindan birisi faz acik oldugunda ariza meydana gelir.
PRT-05 bit 1 ‘i 1 ‘e ayarlarsaniz ¢alisma tekrar baslar.

Siartcunin Ug faz giriginden birisi faz acik oldugunda ariza meydana gelir.
PRT-05 bit 2 'yi 1 ‘e ayarlarsaniz caligma tekrar baslar.

Bu, surticti nominal akimina gore 1sinma kargisinda 150% 1 dakika ‘dan
Sdriict OLT Kalic 200% 0.5 saniye ‘ye kadar ters zaman Is1 6zellik korumasidir. 200% 0.5
saniye surlicli kapasitesine gore degdisiklik gosterebilir.

Cikis faz1 agik Kalic

Girig faz1 acik Kalici

2) Danhili devre anormalligi veya harici sinayallerle koruma

Tip Kategori ‘ Detaylar m

. Surtici DC sigortasi asin akima yalnizca 30kW Uzerinde yanit
Sigorta Acik Kalici - .
verdiginde ariza meydana gelir.
Surlct sodutucu fan sicakligi belilenmis derecenin Uzerine ¢iktiginda
Asirtisinma Kalici .
ariza meydana gelir.
Surtctdeki DC parcas! kisa devre akimi algiladiginda ariza meydana
Asir akim2 Kalici )
gelir.
. Bu, ¢ok fonksiyonlu terminal fonksiyon secimi ile harici ariza sinyalidir.
Harici hata Kalici : . .
IN65~75 fonksiyonlarindan No.3 Harici hata secilir.
BX Sevive Sirtcu ¢ikisi cok fonksiyonlu terminal fonksiyon secimi tarafindan bloke
4 edilir. IN65~75 fonksiyonlarindan No.4 BX segilir.
) Sirtcu hafiza cihazi(EPP Rom), analog-dijital digme ¢ikisi(ADC Kapall
Donanim -Diag Yasamsal . .
Ayari) veya CPU hatall calisma(Gozetleme-1,Gozetleme-2) sorunul.

75



Bolim 12 Kontrol ve Sorun giderme

Guc dugmesi(IGBT) sicaklk alglama sensorinde anormallik
NTC aclk Kalici . i
algilandiginda ariza meydana gelir.
Fan hatasi Kalict Sogutucu fanda anormallik algilandiginda ariza meydana gelir. PRT-79 | Only applied to
0 ‘a ayarlanirsa ¢alisma tekrar baglar. below 22 kw
Only applied to
IP54 FAN hatasi Kalici IP54 Uriniiniin FAN ‘da dahili dolagim sorunu oldugunda algilanir. v app
IP54 product
Harici sicaklik sensorii terminal bloguna baglandiktan sonra direng
toPTC hatasi Kalici belilenmis degerin Gtesine gecerse ariza meydana gelir. PRT-34 0
haricinde bir dedere ayarlanirsa ¢alisma tekrar baglar.
Parametre yazma Kalict Surlct ana govdesi ile tus takimindan parametre yazma eshasinda
hatasi sorun.
Motor hizi agin hiz algilama seviyesi Uzerine ¢iktiginda ariza meydana
Asiri hiz hatasi Kalici ) s . g Y g 4
gelir. Algilama seviyesi PRT-70 ‘de ayarlanir.
Kodlayicidan geri besleme alan hiz ayarlanan degisim degeri Uizerine
Degisim hiz hatasi | Kalici ciktiginda arnza meydana gelir. PRT-73 1 ‘e ayarlanirsa galisma tekrar
baslar.
PRT-77 Kodlayici Kablo Kontrolu 1 ‘e ayarlandiginda ve ayarlanan stire
Enkoder hatasi Kalicl o ] )
dilimi boyunca anormallik algilanirsa ariza meydana gelir.
APP-34 ~36 arasinda fonksiyon ayari ile PID 6ncesi ¢calisma esnasinda
. , kontrol miktari(PID geri besleme) surekli olarak ayarlanan dederden
PID 6ncesi arza Kalic R . . o
dusiik girildiginde sistemin anormal durumu olarak gorilebilecek ariza
meydana gelir.

3) TUS TAKIMI ve secenek ile koruma

Tip Kategori ‘ Detaylar m
Calisma komutlan tus takimindan geldiginde veya Tus takimi JOG Modunda tus
) takimi ile striici ana gévdesi arasinda haberlesme sorunu oldugunda ariza meydana
Kayip tug takimi | Seviye ) - s
gelir. PRT-11 0 haricinde bir degere ayarlanirsa ¢alisma tekrar baslar. (haberlesme
kesildikten sonra 2 saniye meydana gelir)
Frekans veya calisma komutlari terminal blogu veya tus takimi haricinde haberlesme
Kayip komut Seviye komutu tarafindan verilirse komut ile ilgili sorun oldugunda. PRT-12 O haricinde bir
degere ayarlanirsa ¢alisma tekrar baglar.
. Giig kaynagl eshasinda takildiktan sonra secenek, secenek yuva No. 1 ‘den
Secenek hatasl-1 | Seviye . o - <
¢lktiginda veya suriic ile haberlesme mimkiin olmadidinda
) Gl kaynagl eshasinda takildiktan sonra secenek, secenek yuva No. 2 ‘den
Secenek hatasl-2 | Seviye . o L -
¢lktiginda veya suriic ile haberlesme mimkiin olmadidinda
) Gig kaynagl eshasinda takildiktan sonra secenek, secenek yuva No. 3 ‘den
Secenek hatasl-3 | Seviye

¢lktiginda veya suriict ile haberlesme mimkiin olmadidinda

Not) Seviye : ariza ¢oziimlendiginde otomatik olarak kesilir. Bu, ariza ge¢cmisinde kaydedilmez.
Kalici : Aniza ¢6zimlendikten sonra sifirlama sinyalleri girildiginde kesilir.

Yasamsal : Surlclye guc kaynadini keser ve sonra tekrar gic sadlarsaniz ariza ¢ézimlendikten sonra dahili sarj lambasi
kapanarak ariza durumu kesilir.
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12.1.2 Alarm fonksiyonlari
Motora asirn yuklendidi durumda alarma sinyali olusturulur. PRT-17 ‘yi 1 ‘e ayarlarsaniz ¢alisma tekrar
Asin yuk baslar. Cikis kontak noktasi icin sinyaller gerekli ise, OUT31~33 fonksiyonlari arasindan No. 4 asir yik
segilir.
Dustk yik durumu icin alarm gerekli ise PRT-25 i 1 ‘e ayarlayin. Cikis sinyali olarak, OUT31~33
Diisiik yiik

fonksiyonlari arasindan No. 6 Diisiik yik segilir.

Suriict asin yuk

Surtcl IOLT fonksiyon gérdugi seviyenin 60% ‘ina esit zaman biriktirilirse alarm olusturulur. Cikis sinyali
olarak OUT31~33 fonksiyonlar arasindan No. 5 IOL segili.

Kayip komut

PRT-12 Kayip Komut Modu 0 oldugunda da alarm sinyali olusturulabilir. Alarm PRT13~15 arasinda belirli
bir durumda olusturulur. Cikis sinyali olarak OUT31~33 fonksiyonlari arasindan No. 12 Kayip Komut segilir.

Fan Uyarisi

PRT-79 FAN Hata Modu 1 ‘e ayarl iken sodutucu fanda sorun algilanirsa alarm olusturulur. Cikis sinyali
olarak, OUT31~33 fonksiyonlari arasindan No. 8 Fan Uyarisi segilir.

DB Uyari %ED

DB direng kullanim orani belilenmis derecenin tizerinde ise alarm olusturulur.

Kodlayici  Baglanti

BAS-20 Otomatik Ayarlama ‘dan No. 3 Kodlayici Testi secilir ve kodlayici testi esnasinda sinyal girilmezse

Kontrolu alarm isaret edilir. OUT31~33 fonksiyonlari arasindan ENC(Kodlayici) Ayar segilirse sinyaller olusturulur.
Erkoder vén BAS-20 Otomatik Ayarlama ‘dan No. 3 Kodlayici Testi secilir ve kodlayici testi esnasinda kodlayici faz A ve
Kortrolu B arasinda ayar yanlslikla degistirilirse veya donis yonu ters ise alarm igaret edilir. OUT31~33
fonksiyonlari arasindan ENC((Kodlayici) Yoni ayarlanirsa sinyaller olusturulur.
Calisma komutu tus takimi ise veya PRT-11 Kayip tus takimi modu O ‘a ayarli iken Tus takimi JOG
Kayip tus takimi Modunda tus takimi ve sirlicti ana gévdesi arasinda haberlesme sorunu algilanirsa alarm igaret edilir.

Cikis sinyali olarak OUT31~33 fonksiyonlari arasindan No. 29 Kayip Tusg takimi segilir.
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12.1.3 Sorun giderme
B YUk motor nominal yikiinden daha fazladir. = Motor ve suriici kapasitesini artirin.
Agin yuk B Asin yik arnza seviyesinde ayarlanan yik | = Ayarlanan degeri artirin.
(PRT-21) kiicUktir.
:arglllrotor ve yuk arasindaki baglantida sorun | _ Motor ve silriicii kapasitesini artinin,
Dustik yiik Y
B Disik yuk seviyesi(PRT-29,30) asgari sistem = Ayarianan degeri artirin.
yukiinden daha duguktdr.
B Hizlanma/Yavaslama zamani yik ataleti(GD2) = Hizlanma/Yavaslama zamanini artirin.
ile kiyaslandiginda ¢ok kisadir.
R . - .| = SUrlclyd daha buyik kapasiteli olanla degistirin.
Asin akaml B Suric yukd nominal yikiinden daha buyuktur.
I R . = Siriclyl motor durduktan sonra caligtirin veya
B Motor rolantide iken strtict ¢ikist ACIK ‘tir. hiz aramay kullanin(CON-60).
W Motor frenlemesi ¢ok hizlidir. = Mekanik freni kontrol edin.
" kl;{:;ﬁ?‘lgg; d ;2;?32'8 aé/liﬂk alet(GD2) e | Yavaslama zamanini daha yiksege ayarlayin.
Asiri gerilim B Geri beslemeli yik sirici  cikiginda = Fren direng cihazi kullanin.
konumlanmistr.
" . . . = Gerilim kaynadinin belirenmis degerden yiksek
W Gerilim kaynagi gok yuksekti olup olmadigini kontrol edin.
B Gerilim kaynagi cok dusuktir. = Gerilim kaynaginin belilenmis dederden disiik
olup olmadigini kontrol edin.
B Gl¢ kaynad! kapasitesinden daha buyuk yuk
Disiik geriim baglanmistir(dogrudan hatta olan kaynak veya | = Gig kaynak kapasitesini artirin.
motor)
B Guc¢ kaynak tarafinda elektronik kontaktor, vb. | = Elektronik kontaktorii degistirin.
uyumsuziugu.
B S{riict ¢ikis kablosunun topraklamasi = SUrlicu ¢ikig terminal dagitimini kontrol edin.
Toprak hatasi
B Motor yalitiminin kéttlesmesi = Motoru degistirin.
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W | swmedes | Gwm
W Motor agiri Isinmistir. = YUk veya frekansi azaltin.
B Siricl yukd nominal yukinden daha | = Suriict kapasitesini artirin.
blyuktdr.
E-lIsi B Elektronik 1S seviyesi cok dusuge | = Elektronik 1sI seviyesini uygun sekilde
ayarlanmistir. ayarlayin.
B Sirict uzun bir sire dusik hizda | == Motoru sogutucu fana ayri olarak glg
calismistir. saglayabilen bir tanesiyle degistirin.
B Cikis tarafi elektronik kontaktoriinun kontak | == Silrlici ¢lkis tarafi elektronik kontaktdring
Cikis Fazi Agik sorunu. kontrol edin.
B Cikisin kot dagitimi = Cikis dagitimini kontrol edin.
W Giris tarafi elektronik kontaktériniin kontak | == Suriicti girig tarafi elektronik kontaktoriint
sorunu. kontrol edin.
Giris Fazi Acik B Girigin kot dagitimi == Girig dagitimini kontrol edin.
B Siricti DC kondansorinun degistiriimesi | == Suriicti DC kondansorini degdistirmelisiniz.
gerekmektedir. Bayiden musteri servisi talep edin.
B Sirict yuki surtct degerinden daha | = Siriicti ve motor kapasitesini artirin.
Surtici OLT blyuktdr.
W Tork artisi ok yluksekiir. = Tork artis miktarini azaltin.
W Sogutucu sistemde sorun vardir. == Havalandirma, hava kanall veya cikista
yabanci bir cisim olup olmadigini kontrol edin.
WSiriict sogutucu fanin degisim | = Siriict sogutucu fanini degistirin.
Asiri 1Isinma . N
periyodundan daha uzun stre kullanilimistir.
B Ortam sicaklidi ¢ok yuksektir. = Sirlctinuin gevresindeki sicakligi 50°C altinda
tutun.
B Siriici ¢ikis kablo topraklamasi == SUrticu ¢ikis terminal dagitimini kontrol edin.
B Sirlict guc digmesinde(IGBT) sorun vardir. | == Sirlicinin caligmasi  mimkin  degildir.
Asirt akim2 . LS
Yakindaki servis saglayicisina basvurun.
B Ortam sicaklidi tavsiye edilen aralidin | = Sirlci ortam sicakigini tavsiye edilen
NTC acik disindadir. araligin civarinda tutun.
B Sirict dahili sicaklik sensérinde sorun | = Yakindaki servis sadlayicisina bagvurun.
vardrr.
B Fanin bulundugu suriicti havalandirmasinda | == Havalandirma veya hava ¢ikisini kontrol edin.
yabanci cisim vardir.
FAN hatas| B SiUricl sogutucu faninin  degistiriimesi | = Sirlicti sogutucu fanini degistirin.
gerekmektedir.
B Dahili fan baglantisi bagh degildir. =~Fan baglantisini baglayin.
B Dahili fan PCB karti giic baglantisi bagl | = Dahili fan PCB karti gti¢ baglantisini baglayin.
IP54 FAN hatasi | degildir. ==SUrlict sogutucu fani degistirimelidir.

B Sirici sogutucu faninin degisim periyod
zamani gelmigtir.
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Notlar :
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